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Udaje na vykrese:

Hmotnost rotoru [kg]
Provozni otacky [min -]
Zpusob vyvazeni
— v jedné roviné (gravitacné x za rotace)

— ve dvou rovinach
— atd.

umisténi vyvazovacich rovin
umisténi kontrolnich rovin
ulozna mista na vyvazovacim stroji

velikosti pripustnych nevyvazku [g.cm]
pridavani (ubirani) nevyvazku

(kritické otacky) [min -]

(vyvazovaci otacky) [min -]

aj.




Metody vyvazovani:

« Vyvazovani statické
— na lyzinach
— na kotoucich
— nhavyvazovaci vaze
— za rotace na vyvazovacich strojich

« Vyvazovani dynamické na vyvazovacich strojich

* Priklady:
— zjiStovani momentu setrvacnosti

* prstence

* turbinoveho kola
— rozdéleni hmot ojnice
— vyvazovani klikového hridele



"Tab. 4

Cislo
Nézev VYVAZOVACILIST & ... | vfkresu
odniku o
P Cislo zakazky . . .. ... | Vir. &
rotoru R r I i S t -
O 203089 T Vyvazovaci :
hmotnost rotora M kg
provozai otdcky , n
| S
vyvaZovaci otacky n, min™~'
kritick¢ otdeky ", '
maximélnf praméru rotoru D
: praméry loZiskovfich &ept nebo proméry vadjsich
8 | kroutki valivich lozisck (i~ 1, 2, .. 4
E ' vzddlcnost [oZiskovfch podpor L
wvi
& | vadilcnost vyvaZovacich rovin h
S mmn
. | vadileaost kentrolnich rovin L,
pelomér vivajki (nevyvaiki) ’,
vzdélenosti kontrolnich ravin 1, 2 od Joziskove '
_Edpory o &G, &
vzddlenost tE7isté 5 od loFiskové podpory a A
pi’]‘pustu}?'mémf nevivazck ' £ pm
piipustny nevfvazck v 1. kontrolni roving Un
piipustng nevivaick ve 2. kontrolni roving U, :
g.mm
q | zbytkovy nevivaiek v 1. kontrolni roviné t,
=
A zbytkov§ nevivaiek v 2. kontroln{ roving U, !
VYVaZovaci stroj (typ):
'§> § | vloZeni roloru — mezi stojany, letmo
=
E E vyvaZovaci tin €,
§ g -
¢ | koubovy hiidel &




Lyziny na statické vyvazovani:

¥ £ w
Vyvazovana soucast




Lyziny na statické vyvazovani:




Pripravek na staticke
vyvazovani s kotouci:




Statické vyvazovani — postup:

Pridana hmota
(plastelina) Tézké misto

(odebrat)




Vyvazovani brusného kotouce: -prikiad

vyvazovaci télesa

upinaci pfiruba

2 Statické vyvazeni brusného kotouce na vy#aiovacim pripravku
Stavajici nevyvazenost se odstrani prestavenim vyvazovacich téles
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Kontrola statického vyvazeni vrtulového hridele:
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Vyvazovaci vaha na hridele:
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Vyvazovaci vaha na hridele:
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Postup pri
vyvazovani na
vaze:
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Vyvazovaci vaha na kotoucové soucasti:

vyva Zovana
souUCast
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ZzAvazi

zavazi
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Vaha pro statické vyvazovani:
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Uchylkomér
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Vyvazovaci

¥ zavazi
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Rezonancni vyvazovaci stroj s pruzné
ulozenym ramem:

vyvazek

vyvazovana
soucast
\ " F Fa
osa kmitant
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Elektromagneticky vyvazovaci stroj:
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- Elektromagne
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Vyvazovaci stroj (AM 10):

2 , Podstavce s méricimi
< kondenzatory

N 5 |
0 L - Obr. 297. Dynamické vyvaZovani
98 “J o ~ r
\ M — motor, I — vyvaZovana
N soudast, 2, 3 — snimade kmitd,
# 4 — piepinag, 5 — zesilovag,

6, 9 — vychylovaci desti¢ky,
—ai‘Q‘“‘ 7 — posun faze, 8 — vysilad
impulsti, 70 — katoda, |

\\\ \\ : ' _' 11 —katodovy oscilograf
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Vyvazovaci stroj:
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Univerzalni vyvazovaci
stroj:
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Odebrani hmoty:

(rotor motoru aut. pracky)




Pridavek hmoty:

(Obézné kolo ventilatoru)
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Pridavek hmoty:

(Rotor elektrického
toc€ivého stroje)
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Pridavek hmoty:

(Rotor elektrického tociveho stroje)




Podzemni vyvazovacka:
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Nizkootackové vyvazovani rotori (turbin) pri
montazi jednotlivych kotoucii:

Je nutné se vyhnout 1 vnitPnim momentlm, kterd mohou zplisobit
profhnuti. Tento poZadavek Je moZné t4Z vyJadfit tak, Ze LoZdd
nevyvéZenost musi se vyrovnat v roving, v ni¥ vznikd. Toto
oviemn neni obecnhné€ moZne, protoZe nenf moZné s dostatednym pfe-
hledem uréit polohu jednotlivych nevyvd2enosti. V jednotlivgeh
piipadech je to ovdem s uréitou pFibliZnoatil moZné, poklddd-1li
8¢ rotor za soustavu sleZenou gz Pady rotujiefeh kotoufd, leo-
patkovych véncd s podobn2. Takovd rotory Jje moZné wyvésit pPi
nizkych otdadkéch pfesnd a jednoduZe tim, ¥e bfhem skldddni
rotoru se vyvaiujl postupnég, tedy vZdy znovu s dalZfm nasazae-
nym véncem nebo kotoufem g podebné. Fiitom se smi pfidgvat
neho uhirat yyrovnivaci sdvesi pouze v povin? pfidangho ele-
mentuy,
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Nizkootackové vyvazovani rotori (turbin) pri
montazi jednotlivych kotoucii:

Je viZdy dZelnZ u jednotlivych kotoudd cdstrenovat nevyvédZenosti
primo na nich pied nasszenim na hitidel., liylnd je domndnka, 3Ze
tyto nevyvdfenostl je mo¥né odstranit lehZeji v jing roving a
treba na vEt3lm prdm3pru, tedy s mendfm odebranin hmoty, protoZe
se tim cdelsd dédstl rotoru zatdZuji rudivymi momenty.



Rozdéleni hmot ojnice: -prikiad
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Vyvazovani klikového hridele: -prikiad

- 4, Vyvazujeme klikovy hrldel

Hiidel ma proti ¢epu dve zavazi, ktera maji vyrovnavat odstredxve
sily kliky a £asti ojnice. Ponévad? jde o motor leZaty, vyrovnavaji
jesté také polovmu vahy pistu a druhé &asti 03n1ce Jde o to zjistit,
nejsou-li zavazi prili§ t€zka nebo lehka,

Hridel poloz1me na dv¥ ocelovi- prav1tka, kterd urovnime . vodo-
vahou presne vodorovné, Hridel se ovSem odvali zavazimi dolil. Na

‘kliku jsou zavaZi prili§ téZka. To proto, Ze maji vyrovndvat nejen
odstredivou silu kliky, ale i &asti ojnice, kterd se s klikou bude ota-
Cet. Mimo to také musi jeSté vyrovnavat setrvalné s11y pistu a druhe
Casti 01n1ce (na polovinu).

Proto zvaZime pist s tésnicimi krouzky a S cepem Vam 42) kg.
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Vyvazovani klikového hridele: -prikiad

Zvazime také ojnici (6,65 kg). Nyni potfebujeme v&dét, jaka st
ojnice se otd¢i s klikou. Viko se $rouby a s pinvemi vai 1,80 kg.
Druhou ¢&ast ojniéni hlavy s tfetinou d¥iku zva¥ime ve vod& Vi

2,30 kg. Celkem se tedy otali s klikou védha (1,80 | 2,30) — 4,10 kg.

Zbytek vahy ojnice (6,65 — 4,10) = 2,55 kg se pohybuje s pistem.

Zavazimi se vyvazuje vdha 4,10 kg a pak je¥t& polovina vihy

(425 + 2,55) : 2 = 3,40 kg. Tedy celkem (4,10 - 3,40) — 2,50 kg.
Proto si pripravime dvojdilny prsten vaZici 7,5 kg a tento prsten

nasadime na klikovy &ep h¥idele (obr. 167.). Prsten stdhneme tenkym

dratem a takto pfipraveny htidel polo¥ime teprve na pravitka.

Zavazi jsou jeSté trochu t&€zkd. Prevahu vyrovname tim, Ze na
kliku pfilepime zatim kousek sklenidfského tmelu, Pridany tmel vazi

85 grami. Proto odvrtdme v kaZdém zavazi asi 40 gramii materiilu

a hiidel zase pfezkouSime. Je-li h¥idel vyvi¥eny, udr¥i se v kardé
poloze v rovnovize, TEZist& je pfesné v ose h¥idele. H¥idel je staticky

vyvazen.
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Vyvazovani klikového hridele: -prikiad

PRSTEN
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nInteraktivni prvky‘:

Prekreslete si vyucujicim uréena schémata atp.;
V pribéhu vykladu si peclivé poznamenavejte klicové informace;
Popiste vlastnimi slovy jednotlivé snimky (vysvétlete funkci, atp.);

Pokuste se nalézt v pravé probrané prezentaci nepresnosti, pro sviij nazor
spravné formulujte argumenty;

1. Jaké viivy méd nevyvazenost rotujicich casti stroje?

2. Jak se da stanovit jednoduchym dilenskym postupem
poloha nevyvazku?

3. Uved'te rozdily mezi statickou a dynamickou
nevyvazenosti!

4. Jakym opatfenim se vyrovnava nevyvazenost?
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