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Nevyvazenost:

YAV B4

« Tézisté rotujici hmoty nesouhlasi s osou otaceni.

* Vznika na zakladé:
— chyb odlitku (stazeniny, vméstky)
— nepi‘esného obrobeni
— chyb pri montazi
— jednostrannym opotiebenim

 Vyvolava
— pridavné ohybové sily a reakce v loziskach
— vibrace a hluk
— unavové lomy

U casti stroji s vysokymi otackami musi byt stanovena poloha a
velikost nevyvazenosti a snizovana tzv. vyvazovanim.



Nevyvazenost (Vyvazovani):

« Staticka;
* Dynamicka;

* U pruznych rotoru;



Nevyvazenost - Priklad:

F,= m.r.w? W=21TN
nevyvazek m=10g
pii otackach n = 3000 min-*

na polomérur=1m

=> F_=986 N



Cisté staticka nevyvazenost:




Cisté staticka nevyvéienost (kotoucové soucasti):

__vyvaZovacl hmota (protizdvaZ()

labilni stabilni indiferentni



Cisté staticka nevyvazenost:
(Draha osy nepodeprenéeho rotoru)



Cisté staticka nevyvazenost:
(Kmitani rotoru podepreného lozisky, (0sa rovnobézna))




Cisté dynamicka nevyvazenost:




Cisté dynamicka nevyvazenost:
(Draha osy nepodeprenéeho rotoru)
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10



Cisté dynamicka nevyvazenost:
Kmitani rotoru podepieného lozisky, (krouzivé kmitani)
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Nevyvazenost kombinovana:
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Pruzne rotory:

Cilem vyvéZeni jakéhokoli rotoru je dosaZeni uspokojivého chodu po jeho montéZi na misté provozu.
.Uspokajivy chod® v tomto pfipadé znamena, Ze zbytkovy nevyvaZek nesmi vybudit v&tsi velikost vibraci,
neZ jsou pfpustng hodnoty. V pfipadé pruZného rotoru to také znamena, Ze pii jakychkoli otatkach a2
do maximalnich provoznich otafek nesmi prihyb rotoru pfesahnout pfipustnou hodnotu.

Mimoto nékteré rotory, které se pfi provozu zahfivaji, jsou citlive na teplotni deformace, které mohou vést
ke zm&nam nevyvéZenosti. Méni-li se nevyvazenost vyrazné béh po b&hu, nemusi se podarit vyvaiit
rotor v poZadovanych tolerancich.
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8} Typleky rotor

Zjednodusenée tvary
/ _\ - médi pruznych rotori
| na pruznych

- Ps odpérach:
b) Pryni pruziny méd p p

c) Druhy pruiny mod

d) Tretl pruZny méd
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Priklady tvari tlumenych
modu

Prvnl méd

Druhy méd




Vnitrni atlum a kritické otacky:

K vnitrnimu utlumu nedochazi, pokud se hridel otaci
prohnuty;

K vnéjsimu utlumu nedochazi, pokud je ulozeni tuhé;

n =

200 <

‘/_ZL_.
315 E;

kde y Je nejveét3i prohnutf htfdele mezi loéisky.
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Zkouska pruznosti rotoru:

Hmota se pripoji na stired rotoru (kde Ize ocekavat nejvétsi
ucinek) a zjisti se vliv na vibrace (nejlépe pri provoznich
otackach);

Pripoji se dvé hmoty do tychz uhlovych natoceni jako
hmota, ktera se odebrala, ale ke koncovym rovinam;

Je-li zména mensi nez cca 20%, je rotor obvykle povazovan
za tuhy;
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Zjisténi momentu setrvacnosti
prstence k opérné ose: -priklad

Ocelovy prstenec o hmotnosti 0.830 kg dle obr.;
Polozime na hranu uhelniku a rozkyveme;

Zmérime dobu padesati malych kyvi (tam a zpét), mérime
trikrat za sebou, primérna doba je 52,8+52,9+53,3):3=53 s.
Jeden kyv tedy trva 53:50=1.06 s.;



Udaje na vykrese:

Hmotnost rotoru [kg]
Provozni ota¢ky [min -]
Zpisob vyvazeni
— v jedné roviné (gravitacné. za rotace)

— ve dvou rovinach
— atd.

umisténi vyvazovacich rovin
umisténi kontrolnich rovin
ulozna mista na vyvazovacim stroji

velikosti pripustnych nevyvazki [g.cm]
pridavani (ubirani) nevyvazkiu

(kritické otacky) [min 1]

(vyvazovaci otacky) [min -]

aj.
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Tab. 4

Cislo
Nézev VYVAZOVACILIST ¢, ... | vfkresu
odniku o
P Cislo zdkazky . . .. ... .. Vyr. &
rotoru . - e I - t
u
O 2t s Vyvazovaci list:
bhmotnost rotora M kg
provozoi otdcky _ n
vyvaZovaci otacky ", min~!
kritické otacky s
maximalnf praméru rotoru ]
pruméry loZiskovfch &epli nebo praméry vagjsich d
g krouzki valivgch lozisck (i= 1, 2, . . )
-
c vzddlcnost loZiskovych podpor L
wva
§ | vzdalcnost vyvaZovacich rovin b
e min
« | vzddlcoost kontrolnich rovin L.
polomér vivazka (nevyvaika) £
vzddlenosti kontrolnich rovin 1, 2 od loziskoye '
podpory a @4 A
vzdilenost t&Zi5té S od loziskové podpory a T
piipusiny mém§ nevyvazck £ pm
pripustny nev§vaick v 1. kontrolai roving U,
piipustng nevyvaick ve 2. kontrolni roving Ui
g.mm
@ | zbytkevy nevyvazek v 1. kontrolni roviné o,
=
Q| zbytkov§ nev§vasck v 2. kontrolni rovingé U, '
vyvaZovaci stroj (typ):
'gn g | uloZeni roloru — mezi stojany, letmo
= .
g | vyvaiovaci trn ¢,
g8 .
24 | kloubovy hiidel &
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»interaktivni prvky*:

Piekreslete si vyucujicim uréena schémata atp.;
V pribéhu vykladu si peclivé poznamenavejte klicové informace;
Popiste vlastnimi slovy jednotlivé snimky (vysvétlete funkci, atp.);

Pokuste se nalézt v pravé probrané prezentaci nepresnosti, pro sviij nazor
spravné formulujte argumenty;

1. Jaké vilivy mé& nevyvazenost rotujicich casti stroje?

2. Jak se da stanovit jednoduchym dilenskym postupem
poloha nevyvazku?

3. Uved'te rozdily mezi statickou a dynamickou
nevyvazenostil

4. Jakym opatfenim se vyrovnava nevyvazenost?
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