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Upresnujici vazby — jsou vyuzivany k specifickému umistovani dild v sestavé. Patfi
sem vazby symetricka, vystfedéni, trajektorie, linearni/linearni vazba, vzdalenost a
uhel. Pro zminéné typy vazeb si nyni ukazeme nékolik vybranych zpusobu jejich

aplikace, pripadné nastaveni.
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Strojni vazby — kopiruji nejCastéjSi realné vazby strojnich soucasti z praxe. Patfi sem
vazby vacCka, Cep, prevod, ozubena tyC, Sroub a univerzalni spoj. Pro zminéné typy

vazeb si nyni ukazeme nékolik vybranych zplsobu jejich aplikace, pfipadné nastaveni.
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Modelovani dilti v prostredi sestavy — provadime na zakladé rozlozeni a funkénosti
ostatnich dilu sestavy. Lze prevzit jak polohu vytvareného dilu, tak i rozmérové a
geometrické navaznosti na ostatni modely. Pro zminény zpusob modelovani sestav si
ukadzeme jednoduchy priklad. Ukolem je domodelovat v prostfedi sestavy sou&ast

,drzak".

Modelovany drzak.

Zakladni dil sestavy.
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Postup tvorby drzaku

1. Vlozime soucast — Novy dil a ozna¢ime plochu 2. Pfrevedeme do skici drzaku existujici
existujiciho zakladniho dilu jako rovinu skici drzaku. hrany zakladniho modelu.
% N
[
Rovina skici drzaku.
3. Drzak domodelujeme do 4. DokoncCime upravu modelovaného dilu drzaku.

vysledného tvaru.

B

5. Pfejmenujeme nazev modelu na drzak
(pfes prave tlacitko v historii sestavy).

6. Ulozime dil do externiho souboru
(pfes praveé tlacitko v historii sestavy).
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Modelovani sestav Il — priklad k procviceni

Vytvorte sestavu dle predlohy:

Nejprve vymodelujte uchyceni a zapadku a poté domodelujte v prostiedi sestavy Cep petlice. Vhodnou vazbou omezte uhlovy

pohyb zapadky.

Zapadka.

Uchyceni.
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Vybrané rozméry modelovanych soucasti.
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Nekotované rozméry volte dle viastniho uvazeni a funkénosti sestavy.
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Pouzité zdroje

Pro tvorbu digitalniho ucebniho materialu byl pouzit nasledujici software:

Microsoft Office PowerPoint 2007 SP3 MSO, Microsoft Corporation.
SolidWorks 2011 SP5.0, studijni edice pro skolni rok 2011-2012, Dassault Systemes.

Vystfizky 6.1.7601, Microsoft Corporation.



