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1. Rovnoměrný rotační pohyb kolem stálé osy  
Každý bod tělesa se pohybuje po své soustředné kružnici.  

Přitom: 

  

 velikost rychlosti bodu na jeho soustředné kružnici je konstantní 

 směr rychlosti je v libovolném bodě tečnou ke dráze v tomto bodě 

 

 
 

Velikost obvodové rychlost závisí na otáčkách a poloměru na němž bod leží 

 

 
Obvodová rychlost (závislá na poloměru) 

nRv ..2.  

 

Nezávislá na poloměru je úhlová rychlost 

n..2   



Podpora digitalizace a využití ICT na SPŠ  CZ.1.07/1.5.00/34.0632 
3 

2. Otázky a úkoly: 
1. Co je rovnoměrný pohyb bodu po kružnici. 

2. Jaký je směr rychlosti u rovnoměrného pohybu bodu po kružnici. 

3. Co je obvodová rychlost. 

4. Co je úhlová rychlost. 

5. Jaké musí být otáčky frézy o průměru 80mm, má-li být řezná rychlost 

50m.min
-1

. 

6. Jaká je obvodová a úhlová rychlost vrtule o průměru 2000mm a otáčkách 

25s
-1

. 
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