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1. Kinematika bodu

Kinematika popisuje pribéh pohybu téles v prostoru a Case, bez zfetele na pticiny pohybu.
Aby bylo mozné sledovat pohyb télesa, musime jednozna¢né urcit jeho polohu v prostoru.
Urceni polohy télesa v prostoru je mozné provést nékolika zplsoby:

o Kartézsky souradnicovy systém: poloha je dana tfemi souradnicemi

o Poldrni souiradnicovy systém: poloha je urc¢ena vzdalenosti od pocatku a thly
které svird pravodic s jednotlivymi osami

Vzdalenost bodu od poc¢atku
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Urceni polohy télesa v roviné je obdobné jako v prostoru:

o Kartézsky souiadnicovy systém:  poloha télesa je plné€ urena souradnicemi x, y
o Polarni souiradnicovy systém: poloha télesa je pln¢ urcena vzdalenosti 1 od
pocatku a thlem ¢.
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2. Mechanicky pohyb télesa

Mechanicky pohyb télesa definujeme jako zménu polohy télesa. Pfitom pouzivame tyto
zékladni pojmy:

e Draha télesa- je spojnice okamzitych poloh, jimiz téleso postupné prochazi. Podle
tvaru drahy rozeznavame pohyby piimocaré a kiivocaré. Slovem drdha se nékdy
oznacuje délka ¢ary, kterou urazilo téleso za ur€itou dobu. Oznacujeme ji zpravidla

pismenem s
Pohyb ptimoéary Pohyb kfivocary
B / 5
A
* A

e Cas délka Casového tseku po, ktery pohyb probihi. Oznalujeme jej zpravidla
pismenem t.
e Rychlost télesa- 1ze definovat jako urazenou drdhu za jednotku ¢asu. Oznafujeme ji
zpravidla pismenem v.
s
y=2
t
Pohyby u nichz neni rychlost stald, jsou nerovnomérné. Zde zpravidla ur¢ujeme
pramérnou rychlost

e celkovadraha

celkovycel
U pohybu ktivocarého je smér okamzité rychlosti te¢nou k draze.

e Zrychleni télesa- dochazi k nému kdykoliv se méni rychlost. Zrychlenim a nazyvame
pomer
A

a=
At
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3. Zakladni primocaré pohyby

Pohyb rovnomérny
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Pohyb rovnomérné zrychleny s nulovou pocate¢ni rychlosti

v

0

7/

//
.s'=;—;ft/4‘
2%

t

Pohyb rovnomérné zrychleny s nulovou poc¢atecni rychlosti vy

Pohyb rovnomérné zpozdény s nulovou kone¢nou rychlosti
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4. Otazky a ukoly:

Jaké mame mozZnosti ureni polohy télesa v roving a prostoru.

Jaké zna$ druhy pohybt

Definuj rychlost pohybu télesa

Definuj zrychleni télesa

Mostovy jetdb s pojezdovou dradhou s=120m se pohybuje rychlosti
20m.min"'. Za jak dlouho piejede tuto drahu?

Urcete Cas potfebny k opracovani desky o rozméru 600mm x 1500mm
hoblovanim. NGz se pohybuje podél delsi strany, ptejizdi obrobek o 40mm.
Rezn4 rychlost 12m.min™. Zp&tna je dvojnasobna. Posuv noze 0,6mm.
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