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Asynchronni motor s menicem frekvence

Meénice kmitocCtu se pouzivaji pro rizeni otacek asynchronnich
motord. Aby se v plné mire vyuzily vlastnosti motoru je nutné,
soucasné se zménou kmitoctu, ménit i efektivni hodnotu
vystupniho napéti. Ménice delime do dvou zakladnich skupin
na primeé a neprimé. U primych dochazi pouze k jedné
premeéné energie, ale vystupni kmitocet f2 nikdy nemuze byt
vyssi nez vstupni f1.

Naopak u neprimych ménict dochazi ke dvoji preméné
energie. Nejdrive se el. energie s kmitoctem f1 usmeérni a pak
probiha premeéna stejnosmeérné energie na stridavou

s kmitoctem f2. Neprimé meénice mohou mit libovolny
vystupni kmitocet f2, tedy mensi nebo vétsi nez vstupni
kmitocet f1. BEZné neprimé ménice pro prumyslové pouziti
pracuji s vystupnim kmitoctem v rozsahu od 0 do 120 Hz.
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Meéreni momentové charakteristiky bez ménice frekvence

 Nejdrive zmérime momentovou charakteristiku
daného asynchronniho motoru napajeného
z trojfazove sité snizenym napétim U1 =50 % Uln =
konst., o frekvenci f1 = 50 Hz. ( viz obr. 1).Regulacnim
transformatorem postupné zvysujeme napajeci napeti
U1 abychom zjistili smysl otaceni motoru. Po nastaveni
napeti Ul = 50 % Un odecteme otacky motoru a motor
odpojime vypinacem V od sité. Spustime dynamometr
a zkontrolujeme smysl jeho otaceni, ktery musi byt
stejny jako u motoru (pokud neni, tak jej upravime).



Asynchronni motor s menicem frekvence

L1L213

LI1L2L3 L1121.3
QN10

Obr. 1 — Schéma zapojeni pro méreni a. motoru napajeného z trojfazové sité
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Na dynamometru nastavime stejné otacky, jaké mél motor
a sepneme vypinac V. Nyni nam motor bézi spolecné

s dynamometrem (ktery jej nezatézuje) naprazdno.
Postupné snizujeme otacky dynamometru (¢imz motor
zatézujeme) a k nastavenym otackam odecitame
odpovidajici moment M az do uplného zastaveni motoru.
Takto promérime nékolik bodi momentové charakteristiky
motoru pri snizenim napéeti.

Hodnoty momentu M nameérené pri snizeném napéti Ul

musime prepocitat na jmenovité napéti motoru Uln podle
vztahu:
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Nameéerené a vypoctené hodnoty zapiseme do tabulky tab. 1.

M Nm Poznamka:
n st U, =....V;f=...... Hz
P - U, =...V

Tab. 1 — tabulka zavislosti momentu M na otackach n

Momentovou charakteristiku zobrazime spolecné

s momentovymi charakteristikami motoru napajeného
z frekvencniho ménice.
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Meéreni zavislosti vystupniho napéti na vystupnim

kmitoCtu meénice:

e Obvod zapojime podle schématu zapojeni na
obr. 2 a méreni budeme provadét pri zatizeni
menice asynchronnim bézicim naprazdno.
Nastavujeme vystupni kmitocet ménice a
odecitame odpovidajici vystupni napéti.
Nameérené hodnoty zapiseme do tab. 2.
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Obr. 2 — Schéma zapojeni pro méreni na asynchronnim motoru s ménicem
frekvence

Tab. 2 — Zavislost vystupniho napéti na kmitoctu ménice
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Ze zavislosti Ul = f(f1) v tab. Jiz na prvni pohled
uvidime, ze v rozsahu frekvence 0 + 50 Hz napeéti Ul
linearné roste s frekvenci z hodnoty UO (pri f1 = 0) na
hodnotu Uln (pfi f1 = 50 Hz). Je to z duvodu
zachovani konstantniho magnetického toku @ ve
vzduchové mezere a tedy i konstantniho
maximalniho momentu Mmax motoru (hovorime o
rizeni na konstantni moment). Pri frekvenci vyssi jak
fln je napéti U1 jiz konstantni a tedy moment

s rostouci frekvenci klesa (hovorime o rizeni na
konstantni vykon).
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Meéreni momentovych charakteristik

e Schéma zapojeni je stejné jako v predchozim pripadé.
Nejdrive musime zjistit, zda je smysl otaceni
dynamometru stejny jako u motoru, pokud neni, tak je;j
upravime na dynamometru.

e Pak roztocime motor tak, ze sepneme menic a postupneée
zvysujeme jeho frekvenci az na 20 Hz. Na tachodynamu
dynamometru odecteme odpovidajici otacky (které si
poznamename) a motor s ménicem odepneme od sité.

 Nyni dynamometr roztoCime na stejné otacky a pak
pripojime motor s ménicem k siti. Postupnym snizovanim
otacek dynamometru motor zatézujeme a merime
momentovou charakteristiku pro vystupni frekvenci
menice f1 = 20 Hz.
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Meéreni momentové charakteristiky ukoncime, kdyz
napajeci proud motoru dosahne hodnoty
maximalniho proudu meénice.

Pak motor odlehCime a postupné budeme zvedat
frekvenci ménice na dalsi hodnotu 30 Hz, za
soucasného zvedani otacek dynamometru tak, aby
nam proud motoru nepresahl maximalni proud
menice.

Takto promérime momentové charakteristiky pro
vsechny zadané frekvence a hodnoty zapiseme do
tabulky tab. 3 a zpracujeme do grafu spolecné

s prepoctenou charakteristikou.
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Hz 20 30
5»1

Nm

Hz 40 50
5»1

Nm

Hz 60 70
5»1

Nm

Hz 80 90
S-l

Nm

tab.3 - momentové charakteristiky
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