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Spousténi asynchronniho motoru s kotvou
nakratko- po vypnuti dobéh volny
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Obr. 1. - Spousténi asynchronniho motoru s kotvou nakratko — po vypnuti
dobéh volny



Spousténi asynchronniho motoru s kotvou
nakratko- po vypnuti dobéh volny

 Schéma zapojeni je na obr. 1.

e Ke spusténi motoru slouzi zapinaci tlacitko SB 2. Jeho
stisknutim se na civce stykace KM 1 objevi napéti a
dojde k sepnuti stykace. Tim se sepnou jednak hlavni
kontakty v silovém obvodu (motor se rozebéhne) a
také pomocné kontakty KM 1.1 a KM 1.3 arozepne
kontakt KM 1.2. Kontakt KM 1.1 preklene zapinaci
tlaCitko SB 2, ¢cimz docilime trvalého sepnuti stykace.
Kontakty KM 1.2 a KM 1.3 ovladaji signalizaci, zda je
motor v Cinnosti nebo cokoliv.



Spousténi asynchronniho motoru s kotvou
nakratko- po vypnuti dobéh volny

e Vypnuti motoru dosahneme stisknutim tlacitka
SB 1, nebot dojde k prerusenim obvodu civky
elektromagnetu a vSechny kontakty se vraci do
puvodni polohy. K vypnuti motoru muze dojit i
jinym zpusobem a to pomoci tepelné spousté F 1
nebo jistice pri prekroceni definovanych
parametru v obvodu.



Spoustéeni asynchronniho motoru s kotvou nakratko
— po vypnuti dobéh brzden protiproudem
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Obr. 2. - Spousténi asynchronniho motoru s kotvou nakratko — po vypnuti
dobéh brzdén protiproudem



Spousteni asynchronniho motoru s kotvou nakratko

— po vypnuti dobéh brzden protiproudem

Schéma zapojeni je na obr. 2. Brzdéni protiproudem se dosahne zménou
sméru otacivé rychlosti, c¢ehoz dosahneme zménou dvou napétovych
privodd na statorové svorkovnici pomoci stykace KM2.

Kdybychom nechali motor po zdméné privodl bez zdsahu, roztocil by se
rotor po dosazeni nulové rychlosti opacnym smérem. Tomy zabrani
rychlostni relé (zafizeni zvané Alnico), které je pripojeno k hfideli motoru.
Alnico spina pri malé rychlosti otaceni. Pracuje na podobném principu jako
asynchronni motor. Stator je uloZzen vykyvné a je spojen s vackou, ktera
ovlada kontakty. Jakmile se rotor rychlostniho relé roztoci alespon na
otdcivou rychlost 3 s, tocivé pole vytvorené permanentnim magnetem
rotoru indukuje ve statoru proud, ktery zpusobi natoceni statoru ve sméru
otaceni motoru. Timto pohybem se spoji odpovidajici kontakty. Pri
poklesu rychlosti otaceni pod 1,7 st se kontakty plsobenim pruzin opét
rozpoiji.



Spousteni asynchronniho motoru s kotvou nakratko
— po vypnuti dobéh brzden protiproudem

e Pristisknuti tlacitka SB2 sepne stykac¢ KM1 a motor se roztoci
zadanym smeérem. Tento stav je signalizovan svetelnou
navesti H1. Na Alnicu se po roztoCeni motoru prepne
odpovidajici kontakt, coz je signalizovano signalkou SB1
odpoji se styka¢ KM1 a kontakty KM 1,2 se spoji a privedou
napeéti na civku stykace KM2. V silovém obvodu se v tomto
pripadé privadi napéti k motoru s opacnym sledem fazi, ¢cimz
se motor intenzivneé brzdi. Tento stav je signalizovan signalkou
H2. Pri dosazeni definované odepinaci rychlosti otaceni se
kontakty Alnica odpoiji, tim dojde k odpojeni stykace KM2 a
motor se zastavi. Cely proces se muze stale opakovat.



Spousténi asynchronniho motoru v zapojeni hvézda -
trojuhelnik, dobu zapojeni hvézdé urcuje casové relé, dobéh
motoru po vypnuti volny
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Obr. 3. - Spousténi asynchronniho motoru v zapojeni hvézda — trojahelnik,
dobu zapojeni ve hvézdé urCuje Casové relé, dobéh po vypnuti volny




Spousténi asynchronniho motoru v zapojeni hvézda -
trojuhelnik, dobu zapojeni hvézdé urcuje casové relé, dobéh
motoru po vypnuti volny

e Schéma zapojeni je na obr. 3. Spoustéeni motoru se provadi
stisknutim tlacitka SB2, které privede napéti na stykac KM 2 a
casoveé relé KT 1. Styka¢ pomoci kontaktu KM 2.1 pfivede napéti
na civku stykace KM 1 a rozpojenim kontaktu KM 2.2 odpoji
stykaC KM 3. Stykac KM 1 se pridrzi svymi kontakty KM 1.1.
Motor se rozbiha v zapojeni do hvézdy po dobu nastavenou na
casovém relé.

e Po uplynuti nastaveného casu odepne kontakt KT 1.1 stykac KM
2 a tim se kontakty tohoto stykace vrati do puvodni polohy a
kontakt KM 2.2 pripoji stykac KM 3 k napéti, tento sepne a spoji
vinuti motoru do trojuhelnika. Odpojeni se provede stisknutim
tlaCitka SB 1. Ze schématu je patrna i funkce svételnych navésti.
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