(4
evropsky
socialni
fond v CR

* X g
- *
* *

* *
* 4k

EVROPSKA UNIE

OP Vzdélavani

pro konkurenceschopnost
INVESTICE
DO ROZVOJE
VZDELAVANI

Stredni pr dmyslova Skola a VysSi odborna Skola technicka Brno, Sok olska 1

Sablona: Inovace a zkvalitn &ni vyuky prost Fednictvim ICT

Nazev: Ostatni specialni motory

Téma: Ovladani chodu elektrickych motor 0
Autor : Ing. Radovan Hartmann

Cislo: VY_32_INOVACE_42-05

Anotace : Materidl je ur €en pro 2. ro éniky SPS obor
strojirenstvi. Jedna se o vykladovou prezentaci k
problematice ovladani chodu elektronickych
motor .

Cervenec 2013

Podpora digitalizace a vyuziti ICT na SPS CZ.1.07/1.5 .00/34.0632



Ovladani chodu elektrickych motoru

e Ovladani je jeden ze zpUsobu fizeni
elektrickych pohonu. Jedna se o nejjednodussi
pripad rizeni, kterému odpovidaji i pouzité
prostredky. Jesté se stale v soucasné dobé
k realizaci ovladani na zminéné urovni
pouzivaji stykace.
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e Stykace jsou spinace, u kterych jsou hlavni
kontakty drzeny v zapnuté poloze cizi silou.
Jakmile tato sila prestane, vraci se stykac do
vypnuté polohy. Stykace rozdélujeme podle
riznych hledisek, avsak nejcastéji se
v technické praxi muzeme setkat se
vzduchovym elektromagnetickym stykacem,
jehoz princip je uveden na obr. 1.
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Obr. 1. — Princip vzduchového stykace

Po zavedeni proudu do civky 6
pritahne elektromagnet kotvu, ktera
je upevnéna na otocné pace
pohyblivého kontaktu 2. Dostatecny
tlak k pevnému kontaktu 1 obstarava
pruzina 3. Zpétna pruzina 5 a vlastni
hmotnost paky vraceji stykac do
vypnuté polohy. Vzduchova mezera
mezi jadrem a kotvou
elektromagnetu se naridi Sroubem 4.
pohyblivy kontakt je spojen pomoci
pruzného lanka s pevnou odvadeéci
svorkou.

Stykace maji kromé tzv. hlavnich
kontaktl (1,2) jesté kontakty
pomocné), které jsou uréeny

k signalizaci, blokovani atd.
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* Na obr. 2. je naukove - e
schéma zapojeni
stykace KM do
elektrického obvodu
ovladaného dvojici

tlacitek (je rizen chod
trojfazového motoru). jﬁ_

Obr. 2. Naukové schéma zapojeni stykace
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* Proud do civky elektromagnetu 1 se zapina tlaCitkem
SB1, které se po zapnuti hlavnich kontaktu vraci
pusobenim pruziny zpét do puvodni polohy, tim by
byl obvod civky elektromagnetu odpojen. Na
spinacim mechanizmu jsou vsak pomocné kontakty,
u nichz se kontakty KM. 1 zapnou soucasné
s hlavnimi kontakty, takze se obvod elektromagnetu
uzavre. Hlavni kontakty drzi elektromagnet v zapnuté
poloze tak dlouho, dokud se tlacitkem SB. 2 nebo
tepelnym relé FA neprerusi proud v obvodu
elektromagnetu.
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e Stykac nevypina zkratové proudy, proto jsou
predrazeny tavné pojistky FU. Ty vsak vypinaji
pri nekolikanasobném jmenovitém proudu a
nechrani motor pred ucinky dlouhotrvajiciho
pretizeni. Proto se stykace vybavuji
nadproudovym tepelnym relé FA (F).

e Vobr. 2. byly pouzity nékteré schematické
znacky, které jsou prehledné uvedeny v tab. 1.
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fnacka

MNazey

Inatka

Mazev

Ovladaci civia spinade, stykate a relé
s normalnim pEitahem

Civka elektromagnetického plistroje
e rpoddénim

a) ph piitadeni kotvy

b] pi1 odpadnuti kotvy

¢] pf1 pfitaZeni 1 odpadnut kotvy

Houkatka, vieobecnd mnalka

Znatky kontakul

Zapinaci | Vypinaci
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Pomocny konakt spinade, vieobecnd
rnatka

Ptepinaci kontakt, vieobecna znalka

Frepinac kontakn se stiedni klidovou
paichou

Tlatitko
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Kontakn je rpoddén pii zapinani
Kontake je rpoddén pii vepindn

Konatakt je zpokdin pbi vypindni
I ZApINATIL

Komakt spojuiia s 2poddénim
vzhledem k hluvnim kontaktdm

Kontakt spojujici s piedstibem
wzhledem k hlavnim kontakidm

Kontakt vypinajici se zpokdénim
vzhledem k hlavnim kontakidm

Kontakt vypinajici 5 predstibemn
vehledem k hlavnim kontakeiim

Komakey bez samolinného nds ratu

Wypinaci kontakn 1epelného rele

Tab. 1. - Schematické znacky v ovladacich obvodech
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e V praxi se vsak nekresli naukoveé schéma, ale
tzv. schéma obvodové.

e To se sklada ze dvou schémat:
— Schéma hlavniho (silového) obvodu

— Schéma pomocného (ovladaciho) obvodu

e Priklad obvodového schématu je na obr.3. Je
to schéma pro reverzaci otacek trojfazového
asynchronniho motoru.
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Obr. 3. - Obvodové schéma pro reverzaci otacek motoru:
a) hlavni (silovy) obvod, b) pomocny (ovladaci) obvod
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 Podle pozadovaného sméru otaceni stiskneme napt.
tlaCitko SB1. Pfi zméné sméru otaceni (reverzaci)
stiskneme tlacitko SB3, a tim civka stykace KM1 ztrati
napéti a stykac KM1 odpoji motor od sité. Potom
stiskneme tlacitko SB2, civka stykace KM2 se pripoji na
napéti a styka¢ KM2 opét pfipoji motor na sit, ovsem se
zmenenym sledem fazi.

e VSimnéme si, Ze pokud je ve schématu nékolik pristroju
téhoz druhu, rozlisSujeme je poradovymi Cisly psanymi za
oznacenim pristroje. Podobné oznacujeme i kontakty.
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