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Krokovy motor s malym krokovym uhlem
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Obr. 1 Krokovy motor na
principu stejnych polu

Pozadovany velky pocet poll
krokového motoru vyzaduje
specialni konstrukeci

Pro velikost kroku 7,5 stupnd

je motor konstruovan na
jednopodlovém principu (obr. 1).
Na hrideli motoru je
permanentni magnet s axialné
usporadanymi poly, na jejichz
celnich stranach jsou ozubena
polova kola.



Krokovy motor s malym krokovym uhlem

e Zuby kazdého ozubeného

| ﬂmm%m iz polového kola jsou téze
kolo 2 ——2 | pélové kolo 1 polarity. Vzajemnym
mechanickym pootacenim
o maﬂﬁﬁické ozubenych kol a p(il zubové
b indukeni cary roztece je dosazeno
RSSO trvaly magnet stfidanim polarity na
‘ T obvodu rotoru (obr 2).

Obr. 2 Prubéh pole v rotoru
{princip jediného polu)



Krokovy motor s malym krokovym uhlem

e Stator sloZzeny z plecht ma 2 vinuti
(faze). Kazda faze se sklada ze dvou
sériove zapojenych civek, které
vytvareji protikladné statorové poly
(obr. 3). Ozubené vnitrni déleni . S .
statoru je shodné s ozubenym a o
délenim rotoru. Ozubeny rotor se Ee
vzdy ustali v poloze, ve které je
magnetickému toku kladen co
nejmensi odpor.
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Obr. 3 Princip éinnosti
{princip stejnych pola)



Krokovy motor s malym krokovym uhlem

K vysvétleni principu je znazornén motor s 9 zubovym
rotorem a 2 zubovym statorem (obr. 3a). Mezi severnimi
poly predniho pélového zubového kola. Rotor zaujme vzdy
polohu, ve které jeho zuby stoji oproti protikladnym
zubUm statoru, a ve které je indukcéni odpor pro
magneticky tok nejmensi.

Pri prepolovani smeéru proudu ve vinuti E1 se zméni
polarita statorovych nastavcl (zubU). Rotor na to reaguje
pootocenim o krokovy Uhel, napf. o ihel 10 stupnu pfi
usporadani dle obr. 3b. Kazdé dalsi prepodlovani v poradi
E2,E1,E2 atd. zpUsobi vidy pootoceni o 10 stupnu ve
smeéru hodinovych rucicek.



Krokovy motor s malym krokovym uhlem

Krokovy motor na jednopdlovém principu ma mnohapolovy rotor a
umoznuje pootaceni s malym uhlem otoceni.

Je-li krokovy motor napajen konstantnim napétim, narlsta se zvétsujicim
se kmitoctem jalovy indukéni odpor statoru. Tim klesa odbér proudu
(¢inného) a tocivy moment motoru. Pokud by mél pfi narlstu kmitoctu
zUstat zachovan proudu a tim i toCivy moment, musel by byt motor
napajen rfizenym zdrojem konstantniho proudu.

Pri normalnim zatézovacim momentu se krokovy motor vzdy pootoci o
krokovy uhel, ktery odpovida ridicimu impulzu. Mlze vSak dojit k tomu, ze
zatéZovaci uhel (Uhel skluzu rotoru) naroste do velikosti jednoho
krokového uhlu. Protoze se vSak tato chyba nepripocitava znovu s kazdym
krokem, nemuze byt na konci série impulsni chyba vétsi, nez je krokovy
uhel.

Krokovy motor umoznuje velkou presnost nastaveni.



Krokovy motor s malym krokovym uhlem

e Priodpojeni proudu statoru vznikne diky pusobeni
magnetl rotoru pevny zbytkovy moment (pevné
nastaveni rotoru).

 Motory s krokovym uhlem od 7,5 stupnu jsou
konstruovany s jazyckovymi poly. Pro jednoduchou
konstrukci a velkou spolehlivost jsou krokové motory
pouzivany pro rizené pohony, dalkoveé rizeni,
dalnopisy, pohony tiskaren, pocitadel, a v jinych
oblastech ridici a regulacni techniky.
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