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Obr.1. trojfazovy motor s kotvou nakratko

kryt svarkovnice
svazek plechd statorn

e Stator se sklada z
nosného télesa
(krytu) motoru,
svazku statorovych
plechu a
statoroveho vinuti
(obr. 1). Konce
statoroveho vinuti
JSsou vyvedeny na
svorkovnicich.
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e Rotor (kotva) je sestaven z rotorovych plech
nasazenych ve svazku hrideli a z vodicu v drazkach
rotoru. Vodice jsou tvoreny hlinikovymi nebo
medenymi tyckami a jsou na Celnich stranach svazku
rotorovych plecht spojenych nakratko zkratovacimi
krouzky. Vodivé tyCinky spolu se zkratovacim krouzky
maji podobu klece (klecovy rotor). Rotor i stator jsou
sloZzeny z jednostranné izolovanych elektroplechd.
Touto konstrukci je prakticky zabranéno ztratam
vifivymi proudy (jako u transformatoru).
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* Princip Cinnosti je nasledujici . Klecovy rotor lze
povazovat za nejjednodussi trojfazové vinuti. V
momentu zapnuti se chova klecovy motor jako
zkratové sekundarni vinuti transformatoru. TocCivé
pole statoru zpUsobuje zmény magnetického toku ve
vodivych smyckach tvorenych vodici rotoru. Rychlost
zmen magnetického toku prochazejiciho vodivymi
smyckami stojiciho rotoru odpovida kmitoctu
toCivého elektromagnetického pole. Indukované
napeéti vyvola prutok elektrického proudu klecovym
rotorem (obr. 2 ).
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Obr. 2. Indukéni pusobeni to¢iveho magnetického pole na
nehybny rotor
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 Asynchronni motory jsou indukcni motory. Proud v
rotoru je vyvolan indukci.Podle Lenzova pravidla
zpUsobi magnetické pole indukované proudem v
rotoru toCivym momentem, ktery otocCi rotorem ve
smeru otaceni toCivého pole statoru. Pokud by
dosahly otacky rotoru otacek tocivého pole statoru,
kles by toCivy moment na nulu (obr. 3 ). ToCivy
moment je umeérny rozdilu otacek rotoru a pole
statoru, ktery nazyvame skluzové otacky
asynchronniho motoru. Asynchronni motor
potrebuje skluz otacek k indukci proudu v rotoru.
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Obr.3. Neménny magneticky tok prochazejici rotorem pfi
synchronnich otackach
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Skluz otacek asynchronnich motora byva bé€zn¢€ 3% az
8% jmenovitych otacek.

Ptiklad:CtyfpOlovy trojfazovy motor ma pti napojeni
50 Hz a otacky 1440/min. Jaky je skluz ?
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e Otacky trojfazového asynchronniho motoru s kotvou nakratko
klesaji s rostouci zatézi. Skluz otacek asynchronniho motoru je
zavisly na zatézi motoru.

e Klecovy rotor (kotva nakratko) je tvorena vodici kruhového
prurezu odpovidajicich tvaru hlubokych drazek svazku
rotorovych plechut. Chovani klecového rotoru lze vysvétlit na
rotoru s vodiCi kruhového priurezu. V okamziku zapnuti
motoru se nehybny rotor chova prevazneé jako indukcnost.
Cinny odpor vodivé klece je mi maly. Rozb&howvy proud proto
muze dosahnout aZz desetindsobku jmenovité hodnoty (jako
zkratovy odpor transformatoru). Pro jeho velky fazovy posun
za magnetickym tokem je vSak toCivy moment maly.
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e Rotory s kruhovymi vodi¢i maji pres velké rozbéhové proudy
jen maly rozbéhovy moment. S rostoucimi otackami klesa
indukované napéti i proud v rotoru, zmensuje se soucasné
fazovy posun mezi napétim a proudem v rotoru. Pribéh
momentu v zavislosti na otackach (obr. 1) ukazuje narust az
do hodnoty M, momentu zvratu, kdy za¢ne pokles rychlosti
zmen indukcniho toku ve smyckach povazovat nad vlivy
zvétsSujicimi moment. Pri jmenovitych otackach zplsobi
jmenovity moment M_ (jmenovité zatiZeni). V nezatiZzeném
stavu dosahuje motor témer synchronnich otacek n.. V okoli
jmenovaného momentu M_ jsou zmény skluzu umérné
zménam zatizeni M, nebot charakteristika je zde témér
linearni (obr. 4).



Motor s kotvou nakratko

e Prinarustu (kolisani) zatizeni klesaji (kolisaji) otacky
malo, tak jako u stejnosmérného motoru s
paralelnim buzenim. Takova stabilni chovani otacek v
zavislosti na zatizeni motoru se oznacuje jako
chovani derivacniho motoru. Sedlovy moment M,
odpovida sedlu v momentové charakteristice (obr.
4), tedy nejmensSimu momentu mezi rozbéhem a
maximalni hodnotou momentu M,. Rozdilnym
poctem drazek v rotoru a statoru a Sikmym nebo
stupnovitym usporadanim tycovych vodicu Ize docilit
stoupajici charakteristiky bez sedla.
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e Zvétseni rozbehového momentu pri soucasném
zmenseni rozbéhového proudu Ize dosahnout
pouzitim materialu s vétsSim elektrickym
odporem na tycky klece rotoru, napt.
Hlinikovych slitin. Pri nabéhu se tak zvéetsi ¢inna
cast impedance rotoru zmensi se tak fazovy
posun mez magnetickym statoru a proudem
rotoru, faze i pres pokles rozbéhového proudu
stoupne jeho Cinna slozka.
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* Pro zmenseni ztrat ve vodicich rotoru pfri
provozu (provoznich otackach) jsou rotory
konstruovany jako hlubokodrazkové, vyuzivaji
efekt vytlacovani proudu do vnéjsich vodicu s
vetsim odporem pri rozbehu.
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Obr.4. Charakteristika asynchronniho motoru
s hlubokodrazkovym rotorem
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