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Synchronni motor

Stator synchronniho motoru ma stejnou konstrukeci
jako stator asynchronniho motoru.

Na svazku statorovych plechu je uloZzeno trojfazové
vinuti, potrebneé k vytvareni tocCivého pole.

Kotva se sklada z zelezného jadra, bud masivniho
nebo slozeného se svazku plechl a budiciho
vinuti,napajeného pres sbérné krouzky
stejnosmernym proudem.

Kotva pusobi jako elektromagnet,ktery ma stejny

pocet pdlu jako stator.U malych motorku byvaji
pouzivany kotvy z permanentnich magnetu.



Synchronni motor

* Prizapnuti ma tocCivé pole okamzité otacky
odpovidajici poctu poélu a kmitoctu napajeciho
napéti, poly rotoru jsou pritahovany proti poly
statoru a odpuzovany statorovymi poly
stejného druhu.

e Rotor se vzhledem ke své setrvachého hmoté

neroztoCi okamzité synchronné s toCivym
polem statoru.



Synchronni motor

* Jakmile se otacky kotvy
priblizi diky
rozbéhového systému,
je kotva vtazena do
synchronnich otacek a
bézi dal synchronné.

e Synchronni motory
e potrebuji k rozbéhu
Obr. 1 Silove pusobeni na , v ,
otacejici se kotvu pomocny rozbéhovy
systém.



Synchronni motor

e Ma-li rotor motoru doplnkové vinuti nakratko, muize
se synchronni motor rozbihat jako asynchronni. PFi
provozu zabrani zkratované vinuti pfi narazovém
kolisani zatizeni prudkému kolisani otacek rotoru.
Toto vinuti se proto nazyva tlumici vinuti.

 Porozbéhu bézi motor synchronneé s toCivym polem
statoru. Pri rostoucim zatizeni motoru narusta
vzdalenost (pootoceni) mezi poly kotvy a proti poly
statoru.



Synchronni motor

e Pdly rotoru tak zUstavaji
zpet o uhel zatéze za

ey, poly tocivého pole,
y T \ nebo téz za polohou pri
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e  Synchronni motory maji
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Synchronni motor
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Obr. 3 Zavislost tociveho
momentu na ahlu zatizeni

e TocCivy moment je tim veétsi,

Cim vétsi je uhel zatéze.
Uprostred mezi dvéma
sousednimi poly (kladnym a
zapornym) statoru pusobi
na poly rotoru nejvétsi sila,
kdy predbihajici pdl statoru
tahne a nasleduijici tlaci. U
dvoupolového motoru je
tedy optimalni uhel zatéze
90.Pfi dalsim narlstu dhlu
zatéze toCivy moment opét
klesa — obr.3.



Synchronni motor

e Moment zvratu nastane v poloviné uhlu meazi
sousednimi poly, tj. pri uhlu zatéze 90 u dvou
polového motoru.

* Synchronni motory vetSinou maji moment zvratu
dvojnasobny nez jmenovity moment. Pri prekroceni
momentu zvratu se prerusi spojeni mezi toCivym
polem a kotvou. Kotva vypadne ze synchronizmu a
zastavi se. Synchronni motory jsou vsak méne citlivé
na pokles napéti nez motory asynchronni.

 Magneticka indukce tocivého pole a toCivy moment
se zmensuji proporcionalné s poklesem napéti.



Synchronni motor

e Je-li synchronni motor
provozovan s vetsim
nez jmenovitym
budicim proudem,
mluvime o prebuzeném
provozu). Motor pusobi

! soucéasné jako

budici proud == ’ s 7

generator a dodava do

Obr. 4 Synchronni motor jako sité induktivnl'jalov{/

fazovy kompenzator )
vykon (obr. 4).

sifavy proud

nevy Buzen




Synchronni motor

 Synchronni motory mohou byt tedy pouzity jako
kompenzatory fazového posunu. V prebuzeném rezimu
mohou byt pouzity ke kompenzaci jalového proudu jako
kompenzacni kondenzatory. V nevybuzeném (malo
vybuzeném rotoru) rezimu odebiraji synchronni motory
induktivni jalovy vykon ze sité.

* Pro konstantni otacky jsou synchronni motory pouzivany také
jako malé stridavé motory (obr. 5). Tyto motory maji kotvu
tvorenou permanentnim magnetem, napfr. na principu
stinénych pdlu. Jsou pouzivany do elektrickych hodin,
programovanych ¢asovych spinacl, ¢asovych relé jako pohon
zapisovacich jednotek k méricim pfistrojum.



Synchronni motor

motor se dvema "
statary pro béh j
doleva a doprava

motary s jednim statorem

Obr. 5. - Malé synchronni motorky s kotvou z permanentniho
magnetu (2W az 5W, 375.5 otacek/min.
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