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Asynchronni motor, méreni momentovych
charakteristik

e U navrhu elektrickych pohont se poZaduji pracovni
charakteristiky motoru. V praxi byvaji zjisStovany
charakteristické zavislosti trojfazového asynchronniho
motoru: zavislost otacek n, pripadné skluzu s, uciniku cosd,
ucinnosti n, vykonu P a statorového proudu |1 na zatézném
momentu M motoru pri konstantnim napéti Ul,, a
konstantnim kmitocCtu f1n.

e Velmi dulezitou pracovni charakteristikou motoru je
momentova charakteristika M = f(n) pri konstantnim U1, a
fin. Uvahy jsou stejné jak pro krouZzkovy asynchr. motor, do
jehoz rotorového obvodu neni vrazen zadny vnéjsi odpor, tak i
pro asynchr. motor s kotvou nakratko. Sledujme
charakteristické body charakteristiky M = f(n) v rozmezi otacek
n €(0,n0).
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 Kdyz se motor pripoji k siti, jeho otacky jsou n =0,
skluz s = 1 a toCivy moment vyvinuty motorem je
zabérny moment Mz. S rostoucimi otackami
(klesajicim skluzem) se moment zvétsuje do
momentu zvratu Mzv - obr. 1.

* Privolbé vykonu motoru ma mit motor dostatecny
zabérny moment Mz a moment zvratu Mzv. Pomeér
Mz/Mn = mz je pomérny zabérny moment a pomeér
Mzv/M,, = pm je momentova pretizitelnost motoru. U
krouzkovych asynchr. motort byvda mz=1,75az 2,5
viceap,=1,6az 3.
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 Na prubéh momentové charakteristiky ma vliv
odpor rotorového obvodu. Zarazenim
pridavného odporu RP do obvodu vinuti
rotoru, které ma odpor R2, se zmeéni sklon
charakteristiky v pracovni oblasti (zmékceni
charakteristiky), dale se zmeéni zabérny
moment Mz, ale moment zvratu Mzv zUstava
nezmeéneén. Pri urcité hodnoté RP muze motor
zabirat maximalnim momentem (Mz = Mzv)
obr. 2.
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Obr. 1- momentova
charakteristika asynchronniho
motoru
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Obr. 2 - Momentova charakteristika
asynchronniho motoru pfi rizném odporu v
rotoru
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Meéreni pracovnich charakteristik v pracovni oblasti motoru

e Spustime elektricky dynamometr ED a naridime jeho
otacky na hodnotu blizkou synchronnim otackam ni
zkouseného asynchronniho motoru AM.

e Pak pripojime AM, u néhoz jsme predem zjistili, ze
smysl| otaceni je stejny jako u ED a ze rotorovy
spoustec RS je plné zarazen. Po narizeni napeti
regulacnim transformatorem RT na hodnotu
jmenovitého napéti motoru U|,, a po pozvolném
vyrazeni spoustéce RS, zatézujeme motor v rozsahu
cca 150 % M,, pripadné az do chodu naprazdno.
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e ZacCiname pretizenim motoru smeérem k chodu
naprazdno, tj. postupnym zvysovanim otacek
dynamometru, aby teplota méreného motoru byla
behem celého méreni priblizné stejna. Nastavime asi péet
hodnot zatéezného momentu M, pro které odecteme
prislusné otacky n na otackomeéru, prikon motoru Pi a
statorovy proud | a ucinik cos ¢ na fazoméru.

e Béhem meéreni kontrolujeme na kmitoctoméru kmitocet
sité a regulacnim transformatorem RT udrzujeme
konstantni napéti motoru U. Zatézovaci zkousku
ukoncCime uplnym odlehcenim a zastavenim motoru
(vypnutim vypinace a nastavenim spoustece do
spoustéci polohy). Nakonec zastavime dynamometr.
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Vykon P, ucinnost n, skluz s a statorovy proud |1
vypocteme dle vztahu:

P=2x xnxM [W
= P/P1 x100 [%]
s=(n1—-n)/n1x100 [%]
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Obr. 3 - Pracovni charakteristiky krouzkoveho asynchronniho motoru
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 Motor pri chodu naprazdno(M=0,P =0, n =

0) odebira ze sité proud naprazdno 110, ktery
oyva u béznych druht AM (25 az 60)% I1n, pri
U1n, f1n. Uginlk naprazdno cos $10 proudu
10 byva pouze 0,05 az 0,2 pri Uln, fln,
protoze magnetizacni slozka proudu
naprazdno byva 5 az |O krat vétsi nez slozka
cinna.
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