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Méreni zatézovacich a rychlostnich charakteristik
na stejnosmerném derivacnim motoru

 Abychom zjistili zatézovaci charakteristiky motoru,
spustime dynamometr a zjistime smysl jeho otaceni,
které musi byt shodné s otacenim zkouseného motoru.
Dynamometr roztocime na otacky o néco vyssi nez jsou
jmenovité motoru (na otacky n) a pak pripojime motor k
elektrickému zdroji.

e Rizenim ota¢ek dynamometru zatéZujeme motor od
nejvétsiho zatizeni 150% lan az do chodu naprazdno pri
zcela vyrazeném spoustéci Rs. Po nastaveni privadéného
napéti na motor na Uan = Ubn = Un a budiciho proudu na
lbn, odecCitame proud v kotve |, otacky n a zatézovaci
moment M zkouseného motoru.
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e Beéhem zkouseni nesmime derivacni motor odbudit,
aby nedoslo k probéhnuti motoru a tim k jeho
poskozeni.

Vypocitame:

e vwwkonmotoru P=2m.n. M [W]

e prikon motoru Pp=Un.I| [W],

e kdel=1a+Ib je celkovy proud motoru [A]
e Ucinnost motoru n =(P/Pp).100 [%)J

e Namerené a vypoctené hodnoty zapiseme do tabulky
a vyneseme do grafu—obr. 1.
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Obr.1 — Zatézovaci
charakteristiky derivacniho
motoru

Obr.2 — Charakteristika n = f(M)
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* Pri méreni rychlostni charakteristiky motoru
zkouseny motor zatézujeme dynamometrem od
vyssiho zatizeni k nizSimu, pri vyrazeném
spousteci motoru Rs =0 Q. Pri udrzovani
konstantniho jmenovitého napéeti Un a budiciho
proudu lbn motoru behem meéreni odecitame
otacky n a zatézovaci moment M. Nameérené
hodnoty zapiSeme do tabulky tab. 1.
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Tab.1 —tabulka pro méreni rychlostni charakteristiky motoru

e Po nastaveni Rs >0 Q postup méereni opakujeme s tim rozdilem, ze
udrzujeme konstantni jmenovité napéeti motoru pred spoustecem,
tj. Ul = Un = konst. Nameérené hodnoty opét zapiSeme do tabulky a
obé zavislosti n = f(M)pro Rs = 0 na Ri > 0 Q znazornime graficky.

e Zobr.3 jevidét, ze zarazenim odporu do obvodu kotvy je
charakteristika n = f(M) meékci nez pri Rs
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e lLiteratura: Hammer, Kudlac, Balaban:
Elektrotechnika — laboratorni cviceni



