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Mereni regulacnich charakteristik na
stejnosmerném derivacnim motoru

e Stejnosmerny derivacni motor ma budici vinuti
zapojeno paralelné k vinuti kotvy. Stejnosmeérny
derivacni motor se da vyuzit pro vétsinu
prumyslovych elektrickych pohonu. Ma jednoduché
zapojeni, lze ho snadno reverzovat, a proto se hodi
pro pohony s automatickym rizenim.

 Cilem je prakticky se seznamit se spousténim,
chodem, regulaci a brzdénim derivacnhiho motoru a
zmerit jeho hlavni charakteristiky.
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Pri spousténi stejnosmérnych motoru pozadujeme, aby motor
vyvinul velky zabérny moment, pokud mozno pri malém zabérném
proudu. Proto je nutno motor nejdrive plné nabudit a pak pripojit
kotvu na minimalni napéti, které postupné zvysujeme az na
hodnotu jmenovitého napéti. Motor musime plné nabudit, aby
zabérny proud v kotvé 1z nedosahoval nepripustnych hodnot,
protoze pro zabérny moment plati Mz =¢ *|z . Aby se motor
rozbéhl, musi vyvinout takovy moment Mz, ktery prekona vsechny
pasivhi momenty na hrideli. Kdybychom motor nabudili jen na
malou hodnotu magnetického toku ¢, musel by proud kotvy pri
zabéru vzrust na takovou hodnotu, aby motor vyvinul potrebny
moment Mz Pri velkych pasivnich odporech by mohl Iz dosahnout
nepripustné velkych hodnot. Privedené napéti na kotvu na pocatku
spousténi (n = 0) musi byt malé, protoze Iz je omezen pouze Cinnym
odporem kotvy a ten je maly.

Spousténi nezatizeného stejnosmerného derivacniho motoru
provedeme dle schématu zapojeni na obr. 1.
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Obr. 1. Schéma zapojeni pro méfeni na stejnosmérneém derivacnim motoru



Mereni regulacnich charakteristik na
stejnosmerném derivacnim motoru

Pri vyrazeném derivacnim reostatu Rd a plné zarazeném
spoustéci Rs, zvolna zvySujeme usmernéné vystupni napeéti z
regulacniho transformatoru RT az jmenovité napéti motoru
Un (kontrolujeme voltmetrem V1). Obvod kotvy je odpojen
od zdroje - prepinac Q je v poloze 0. Podle ampérmetru A2
nabudime motor na jmenovitou hodnotu budiciho proudu Ib,
reostatem Rd. Pak pripojime kotvu motoru ke zdroji
(prepneme prepinac do polohy I- POHON) a spoustéc Rs
postupné vyrazujeme. Na ampérmetru Al sledujeme proud v
kotve 12 aby narazové nepresahl asi 1,5 lan motoru.
Vyrazovanim Rs stoupaji otacky, které sledujeme na
otackoméru dynamometru. Beéhem rozbéhu zjistime smysl
otaceni motoru.
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 Nyni muzeme zmérit regulacni charakteristiky
motoru pri chodu naprazdno.

 Meéreni charakteristiky n = f(lh} pri konstantnim
jmenovitém napéti na svorkach kotvy Um
derivacniho motoru naprazdno provedeme po
spusténi motoru. Budici proud nastavujeme od
nejvetsi mozné hodnoty ( pri vyrazeném reostatu Rd)
az do 120% n,,. Namérené hodnoty zpracujeme do
tabulky a sestrojime charakteristiku n = f(lh). Prubéh

je zhruba rovnoosa hyperbola, protoze neodpovida
konst./Ib.



Mereni regulacnich charakteristik na
stejnosmerném derivacnim motoru

Méreni charakteristiky n =f(Ua) pri lbn = konst.
provedeme v navaznosti na predchozi méereni. Motor
nabudime na jmenovitou hodnotu Ibn a postupne
smzu;eme napéti na kotvé z hodnoty Uan
zarazovanim spoustece Rs. Pri konstantnim buzeni
(Ib = Ibn.) Nastavujeme napéti a na dynamometru
odecitame otacky. Nameérené hodnoty zpracujeme
do tabulky a sestrojime charakteristiku n = f(Ua),
ktera musi byt lineami, protoze n odpovida Ua *
konst. Primka vytina na ose Ua napéti Uaz pri kterém
se motor zacne otacet. Otacky no,, jsou otacky
nezatizeného motoru pro lbn, a Uan.
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Obr. 2 - zavislost poctu otacek na
budicim proudu pro konstantni
napajeci napéti

Lpp = kOnst

Obr. 3 — zavislost poctu
otacek na napajecim napéti
pro konstantni budici proud.
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