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Méereni na stejnosmerném
Sériovém motoru

e Stejnosmerny sériovy motor ma budici vinuti
zapojeno do série s vinutim kotvy. Budici proud je
tentyz jak proud v kotve a je primo umeérny
mechanickému zatizeni stroje. Sériovy motor nesmi
nikdy byt bez mechanického zatizeni na hrideli. Bez
zatizeni by jeho otacky velmi vzrostli (n - o<) a jeho
kotva by se poskodila vlivem odstredivych sil.
Stejnosmeérny sériovy motor je typicky trakcéni motor,
vhodny pro elektricka vozidla a transportni zarizeni.



Méereni na stejnosmerném
Sériovém motoru

Cilem méreni je seznamit se se stejnosmérnym sériovym motorem a
ovéreni jeho provoznich vlastnosti.

Spousténi motoru provedeme bud pomoci spoustéce nebo zarazenim
napajeciho napéti. Postup spousténi motoru je nasleduijici:

Zkontrolujeme zapojeni podle schématu obr. 1.
Zkontrolujeme, zda je motor mechanicky zatizen.

Zaradime cely spoustéc R, nebo dostatecné snizime napajeci napéti
motoru.

Motor pripojime ke zdroji a pozorujeme proud kotvy | a zvySovanim
otacek n motoru. Je-li vSe v poradku, vyfazujeme spoustéc R, nebo
zvySujeme napajeci napéti. Spoustéc lze uplné vyradit (nebo zvysit
napajeci napéti motoru) jen tehdy je-li motor zatiZzen natolik, ze
otacky, neprestoupi dovolenou hodnotu.



Méereni na stejnosmerném
Sériovém motoru

L1112 L3
[
— i |

. A
UWJSZ‘T‘T\I ﬁ' @

® -

Obr. 1. Schéma zapojeni pro méfeni na stejnosmérném sériovém motoru
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e Schéma zapojeni na obr.1. pouzijeme i pro
zateézovaci zkousku. Spustime dynamometr, zjistime
smysl| otaceni jeho rotoru a pripadné smysl otaceni
upravime tak, aby byl shodny se smyslem otaceni
motoru. Dynamometr roztoCime na otacky o néco
VysSi nez jsou jmenovite otacky motoru n_ a pak
pripojime motor ke zdroji stejnosmérného proudu.
Postupnym zvysovanim napéti privadeného na
motor. (fizenim vystupniho napéti transformatoru
RT) pfi vyrazeném spoustécim R, je motor ihned
zatézovan.
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e Vlastni méreni zaciname od maximalniho zatizeni (asi
120% |, motoru), a to nastavenim odpovidajiciho
zatézného momentu dynamometr pri zcela
vyrazeném spousteci a jmenovitém napéeti motoru
U, . Po ustaleni otacek odecitame proud motoru |,
otacky n a moment M pri napeti U_ = U_ = konst.
Stejné postupujeme pri nasledujicim snizenim
zatizeni motoru. Takto nastavime nékolik zatizeni,
abychom mohli vynést zatézovaci charakteristiku.
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e Zménu zatizeni motoru musime nastavovat jemng,
protoze pri odlehcovanim motoru rostou velmi rychle
otacky. Sériovy motor nesmime nikdy uplné odlehcit a
proto snizujeme jeho zatizeni az na hodnotu, které
odpovidaji otacky motorun__ =120% n..

* \lypocCteme:

— Prikon motoru P, =U, * | [W]
— Vykon motoruP=2n*n*M [W]
— ucinnost motoru n =P/ P, * 100 [%]

— Nameérené a vypoctené hodnoty zapiseme do tabulky 1.
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Poznamka:
V = konst,

Tab.l. — tabulka namérenych hodnot méfreni na stejnosmérném sériovem
motoru

Z namérenych a vypocitanych hodnot vyneseme zatézovaci
charakteristiky sériového motoru:

n=1f(), M=1(l) a ] =f(l) pfi U, = konst. - obr. 2

pro n = f(l) plati n . U, /I, coz je pfi zanedbani Ubytku napéti, syceni a
reakce kotvy rovnoosa hyperbola pro M = {(l) pro plati M _ 12, coz je pfi
zanedbani sycena a reakce kotvy parabola.
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e Znameérenych hodnot muzeme také ziskat prtubéh
momentové charakteristiky sériového motoru, zavislost M =
f(n) pfi U, =U_ = konst.—obr. 3.
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Obr.2 — ZatéZovaci charakteristiky Obr. 3 — Momentové charakteristiky

sériového motoru sériového motoru
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e Stejny postup je pri méreni charakteristik n = f(1),
M =1f(l) a M = f(n) pro napéti motoru Um = 50%
Un = konst. pri zcela vyrazeném spoustéci.
Nameérené hodnoty zapiseme do tabulky tab. 2 a

pak vyneseme namerené charakteristiky n = f(l) —
obr.4 a M = f(l) — obr.5.

Tab.2. - tabulka namérenych hodnot méreni na stejnosmérném sériovém motoru
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Obr. 4. —_OtéékO\{é , Obr. 5 . — Momentové
charakteristiky pro ruzna charakteristiky pro razna napéti

napéti
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