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Rgulator otacek stejnosmeérnych
motorku

e Otacky stejnosmérnych motorku Ize ridit napétim
nebo pulzné §itkovou modulaci (PWM). Rizeni
pomoci PWM ma dvé vyhody - vyssi ucinnost,
protoze vykonovy spinaci prvek je bud ve stavu
vypnuto, nebo zapnuto, a vyssi kroutici moment jiz
od témeér nulovych otacek.

* Na druhé strané je zapojeni jen nepatrné slozitéjsi a
pro zmenu smeru otaceni potrebujeme prepinac.
Popsany linearni regulator je maximalné jednoduchy
a pro rizeni otacek i sméru vystacime s jedinym
potenciometrem.



Rgulator otacek stejnosmeérnych
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Obr. 1. Schama zapoler reguidron oEacex




Rgulator otacek stejnosmeérnych
motorku

e Schéma zapojeni je na obr. 1. Zaklad tvori operacni zesilovac
IC1 LM741. Je zapojen jako sledovac signalu, jehoz vystup
sleduje napéti na bézci potenciometru P1. Ten je zapojen
mezi symetrické napajeci napéti. V jeho stredu je tedy napéti
rovné nule. Na vystup operacniho zesilovace je pripojena
komplementarni dvojice vykonovych tranzistort T1 a T2. K
jejich stredu se pripojuje motorek, pripojeny druhym koncem
na stred napajeni. Protoze koncoveé tranzistory potrebuj i pro
otevreni napéti baze-emitor asi 0,6 V, jsou okolo stredu
potenciometru otacky motorku nulové, protoze napéti na
bézci musi prekrocit onu hodnotu 0,6 V. Pri otaceni jednim Ci
druhym smérem od stredu se napéti na motorku zvysSuje a
podle polarity napéti se motorek otaci. V krajnich polohach je
na motorku témer plné napajeci napéti. To je omezené pouze
rozkmitem vystupniho signalu operacniho zesilovace.



Rgulator otacek stejnosmeérnych
motorku

e Vzhledem k horsi ucCinnosti linearniho regulatoru se
zapojeni hodi pro malé vystupni vykony v radu
jednotek W. Muzeme sice pouzit vykonnéjsi
tranzistory umisténé na chladici, ale v tom pripade je
vyhodneéjsi pouzit PWM regulaci. Regulator je
navrzen na jednostranné desce s plosnymi spoji o
rozmerech 36 x 44 mm. Rozlozeni soucastek na
desce s plosSnymi spoji je na obr. 2, obrazec desky
spoju ze strany spoju (BOTTOM) je na obr. 3.
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Obr 2, Rozicden soptasiek na oos- Obr. 3. Obvazec desky spojii reguid-
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Rgulator otacek stejnosmeérnych
motorku

* \/ykonové tranzistory jsou priSroubovany na malé
hlinikové chladice, coz umoznuje vystupni vykon
v radu jednotek W. Zapojeni vyzaduje symetrickée
napajeci napeti, které by mélo byt asi o 2 V vyssi, nez
je jmenovité napéti motorku.

e Popsany regulator je vhodny pro rizeni otacek
malych modelarskych motorku v hrackach,
minivrtackach a dalsich podobnych zarizenich.
Vyhodou je jednoduchost a financni nenarocnost
obvodu.
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