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Vinuti stejnosmeérnych stroju

e Ve statoru stejnosmerného stroje jsou

umisteny

budici civky, pripojené k vinuti

rotoru sériove, paralelné nebo kombinované.
Ke statoru dale patri kompenzacni vinuti a

pomocné

(komutacni) vinuti. Budici civky

mohou byt zapojeny v sérii (obr.1a), paralelné

nebo ve s

e Kazdy stej

ckupinach paralelné (obr.1b).
nosmerny stroj ma tolik budicich

civek kolik ma polu. Tato vinuti mohou byt

bud smyc

kova vinuti nebo viniva vinuti.
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1. Smyckova vinuti

al

b)

Obr. 1 Budici civky_Zapoiené_
a) sériove, b) ve 2 paralelnich skupinach
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e Rotory stejnosmérnych stroju maji vétSinou
dvouvrstve vinuti. Protoze strany civky rotoru
musi lezet vzdy pod nestejnojmennymi poly,
plati tak jako pro trojfazové vinuti, ze krok
vinuti (drazkovy krok) musi priblizné
odpovidat pélovému déleni. Vinuti rotoru
stejnosmerneho stroje je mozné rovnez
navinout se zkracenym, primérnym nebo
prodlouzenym krokem. (obr. 2).
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Obr. 2 Vinuti rotoru stejnosmeérneého motoru
als prumeérnym krokem,
blse zkracenym krokem
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Prumerny kraok vinuti Zkraceny krok vinuti
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e Jsou-li civky rotoru pripojeny na lamely komutatoru
tak, ze konec jedné civky je na lamele spojen se
zacatkem civky sousedni, nazyva se toto sériové
spojeni smyckoveé vinuti a jednotlivé smycky jsou
pres kartace postupnée zkracovany. Rozdil v poradi
lamel na které je pripojen zacatek a konec vinuti
jedné civky rotoru se nazyva krok vinuti nebo krok
komutatoru y. U smyckového vinuti odpovida
celkovému kroku y a je zde vzdy roven 1.

Y=Y =YV,
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2. VInita vinuti

o Zatimco smyckove vinuti ma stejny pocet postupné
zkratovanych paralelnich civek jako pdlu, je u
vinivého vinuti poCet do série zapojenych civek
polovicni, tedy roven poctu poélovych paru.
Komutatorovy krok y, =y, + v, tak odpovida
dvojnasobnému polovéemu deleni. Plan zapojeni
sériove razenych civek ma vinity vzhled (obr. 4).
Proto se vinuti nazyva vinive.

* Nezavisle na poctu polu stroje jsou vzdy nezavisle
zapojeny dvé vétve civek.
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e Pocet lamel musi byt lichy, nebot jinak by konec civky
prvniho obvodu sérioveé pres lamely spojenych civek
zacinajiciho na lamele 1 opét skoncil na této lamele a
obvod by byl zkratovan. Presto vSak muze byt bud pocet
drazek nebo pocet lamel délitelny beze zbytku poctem
pold.

* Pri komutatorovém kroku y_+ 1 kfizené ay_ - 1 nekrizené
vinivé vinuti. Pro 4-polove vinivé vinuti podle obr. 1 plati:
y, = Q/2p =13/4 = 3,25 = asi 3, drazkovy krok je 1:4,
y.=(K-=1)/p =(13-1)/2 = 6, komutatorovy krok je 1:7.
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Obr. 4 — Ctyfpolové vinivé vinuti nekiizené
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