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Kompaundni motory

e Kompaundni motor je stejnosmerny motor se
seriovym buzenim.

 Na podlech statoru kompaundniho motoru je
stejne jako u kompaundniho generatoru
navinuto sérioveé i paralelni budici vinuti.

e Otacky kompaundniho motoru lze regulovat
odporem spoustéce i odporem regulatoru
pole (budiciho proudu) (obr.1) .
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Obr. 1 Kompaundni motor s pomocnymi poly
a regulatorem rozbéhu a pole



Kompaundni motory

 V kompenzovaném (vyvazeném)
kompaundnim motoru je sériove budici vinuti
zapojene tak, ze jeho magnetické pole ma
stejny smér jako pole paralelniho vinuti.

* Pri béhu naprazdno se chova kompaundni
motor jako derivacni motor. Pri zatizeni vsak
klesaji otacky trochu rychleji protoze
s rostoucim proudem kotvy roste i hlavni
magneticky tok (obr.2).
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Obr, 2 Zatézovaci charakteristiky kompaundniho
a derivaéniho motoru



Kompaundni motory

e Je-li sériové budici vinuti zapojené tak, ze jeho pole
oslabuje paralelni vinuti (antikompaundni zapojeni), je
motor velmi nestabilni a lehce se pretoci.

e K takovému zapojeni mize dojit omylem pfi prepdlovani
smeru otaceni, napr. pri prepoélovani sériového zapojeni
ze svorky B1 na D2 namisto na B2 (obr.1), pak pri
rostoucim proudu stoupaji otacky , protoze slabne hlavni
pole | pres velkou nestabilitu naprazdno je toto zapojeni
vyjimecné pouzivano ke zmenseni vlivu kolisavého
zatizeni na otacky motoru .

e Narust zatizeni ma snahu motor zpomalit , ale narust
proudu doprovazejici narust zatéze oslabi hlavni pole,
coz vede ke snaze otacky zvysit. Otacky zatizeného
motoru jsou pak stabilni.



Kompaundni motory

e V kompenzovaném (vyvazeném) kompaundnim motoru je
sériové budici vinuti zapojené tak, ze jeho magnetické pole
ma stejny smeér jako pole paralelniho vinuti. Pri béhu
naprazdno se chova kompaundni motor jako derivacni motor.
Pti zatiZzeni vSak klesaji otacky trochu rychleji) nebot
s rostoucim proudem kotvy roste i hlavni magneticky tok
(obr.2).

e Velké derivacni motory a motory s cizim buzenim nad 12 kW
vykonu mivaji vétsinou pomocné sériové budici vinuti a
chovaji se pak jako kompaundni motor. Bez sériového
budiciho vinuti by dochazelo k narustu otacek pfi zatizeni,
protoze pole kotvy oslabuje hlavni pole.

e Kompaundni motory jsou pouzivany tam, kde nestaci maly
rozbéhovy moment derivacnich motort, napfr. u zdvihacich
mechanismd.
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