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S paralelnim buzenim

e Stejnosmérny motor s budicim vinutim

S o] ;‘fﬂgﬂ' zgpojenyrp pa(alevln,é k vinuti kc,)’gvy se
odpor doprava téz nazyva derivacni motor. Otacky
|L+ - derivacniho motoru lze regulovat
'L—"—g spoustécim odporem a odporem
B e £ regulatoru budiciho pole (resp.
= Budiciho proudu). Pri béhu naprazdno
E1e £2 i pfi zatizeni se chova derivacni motor
L i 'é\. jako motor s cizim buzenim. Motory,
které se pri béhu naprazdno nepretodi
/ — a pri rostoucim zatizeni maji jen maly
regulator pokles otacek, nazyvame motory
Bole s chovanim deriva¢nich motord.
pomocny < ek Otacky derivacniho motoru nelze ridit

pol napétim na rotoru jako u motoru

HEC. B s cizim buzenim.



S paralelnim buzenim
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Pfi provozu derivaénich motor( i
motoru s cizim buzenim je nutné
zajistit, aby nedoslo k odpojeni
buzeni, protoze by se mohla
kotva ve slabém poli zbytkového
magnetismu roztocit do pfilis
vysokych otacek.

Derivacni motor se mulze pfri
preruseni budiciho obvodu
pretocit. Derivacni motory
mohou byt pouzivany pro pohony
stejné jako motory s cizim
buzenim.
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Matematické vyjadreni derivacniho motoru

Rr...odpor derivacniho reostatu
Rs...spoustéci odpory — omezuji proudovy naraz
Proud ze sité se rozdéli:

I=la+lb
Budici vinuti musi byt pripojeno pred spoustéc
Nabuzen na max tok...Mmax

Zakladni otacky se mohou zvysit odbuzovanim pomoci Rr.
Regulaci je mozno provést v rozsahu 1:3. Regulace U je
hospodarna. Regulace zménou Rs je nehospodarna

klesa U->klesa @->klesa M—>musi se vice pfibudit.



Charakteristiky derivacniho motoru

= konstantni

]




S paralelnim buzenim

U
Rq + Ry + Ry

* Zabérnymoment M;=C, - 0-Iy=1Iy=

je velky a motor by tento proud nevydrzel. Proto se
musi pouzit spoustéeci odpor, ktery snizi proudovy
naraz na max 2,5In.

U
Rs+Ra+Rp + Ry




S paralelnim buzenim

Reverzace derivacniho motoru se provadi

1. Zménou smyslu proudu v budicim vinuti -
neprovadi se, protoze:

a) zmizi remanentni magnetismus
b) vznika nebezpecné prepéti - L buzeni

2. Zmeénou smyslu proudu v kotve
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1. Brzdéni do odporu
e Z motoru se stava generator, energie se meni v teplo.

Mh:E N T |

Brzdny moment:

e Pri R=konstantnim by klesal la a tim také Mb, proto se R
postupné vyrazuje.

a) motoricky chod

b) brzdéni pri plvodnim sméru toceni
c) brzdéni pri opacném smeéru toceni
d) brzdéni pri stalém buzeni



Brzdéni do odporu
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S paralelnim buzenim

Brzdéni rekuperaci

Pri tomto zpUsobu brzdéni se z motoru stava

generator a energie se dodava zpét do site.

Kazdému buzeni odpovidaji zakladni otacky:
Ui

" Cy-0

n

Zvysi-li se otacky, zvysi se pfi stejném @ také Ui a
motor zacne pracovat jako dynamo, protoze jeho
Ui>U sité. Pri brzdéni klesaji n a proto se
postupné motor musi vice budit.



Brzdéni rekuperaci
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S paralelnim buzenim

3. Brzdéni protiproudem

Je to v podstate reverzace s velkym
proudovym narazem (motor se prepne na
opacny smeér toceni - toCivy moment pusobi
proti setrvacnému momentu). V okamziku
zastaveni se musi motor odpojit.
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