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Se sériovym buzenim
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Se sériovym buzenim

e Krozbéhu motoru ik rizeni otacek se pouziva
predstavitelny spoustéci odpor. Veskery
proud kotvy protéka i budicim vinutim a je
stale stejnée veliky. Motor se sériovym
buzenim ma ze vSech stejnosmérnych motoru
nejvetsi rozbéhovy moment. Pri rozbeéhu bez
zatizeni postupné klesa proud a slabnuti

oudiciho pole podporuje dalsi narust otacek.

Je nutno si pamatovat, ze motory se sériovym

ouzenim se pri behu naprazdno pretoci.




Se sériovym buzenim

e 7 tohoto dlUvodu nesmeéji byt spojovany se
zatézi plochymi remenicemi a plochymi
remeny z dlivodu sklouznuti tohoto remenu a
nasledného mozného poskozeni motoru. Pri
zvyseni zatizeni motoru se sériovym buzenim
roste i proud v kotve i budicim vinuti, klesaji
otacky a narusta toCivy moment



Se sériovym buzenim
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Zavislost otacek na zatézovacim
momentu pro ruzna napajeci napéti



Se sériovym buzenim

e Otacky motoru se sériovym buzenim jsou velmi zavislé na
zatizeni. Pokles otacek motoru se sériovym buzenim pfi
narustu zatizeni je velmi velky, pokud je motor v provozu se
spoustécim odporem R v. Pri nadristu proudu se pak jesté
zmensuje napeti o ubytek na spoustécim odporu. Otacky
poklesnou protoze kotva musi vytvaret mensi protismeérné
napéti. Rizeni sériového motoru se provadi bud zménou
napeéeti na kotveé napr. pomoci predradného odporu i zménou
magnetického toku v motoru a to napriklad zménou poctu
budicich zavitt (dosdhneme toho napfriklad jejich prepinanim)
nebo paralelnim zarazenim odporu k budicim zavitim.



Se sériovym buzenim

e Rizeni ota¢ek motoru pifedfadnym odporem
v kotve je nehospodarné protoze cast
elektrické energie v odporech se meéni v teplo.
Z momentovych charakteristik pro ruzné
velikosti predradného odporu vyplyva ze se
zvysovanim hodnoty tohoto odporu otacky
motoru klesaji. Cela momentova
charakteristika se posouva smérem dolu a jeji
tvrdost se snizuje.



Se sériovym buzenim
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Se sériovym buzenim

e Jak jiz bylo receno, motor se nesmi spoustet
nezatizeny a za provozu se nesmi odlehcit. Motor ma
velky zabérny moment a své otacky prizpusobi
plynule danému zatizeni. Rozbiha se pomalu
s velkym momentem a proto je idealnim trakcnim
motorem.

 Motory se sériovym buzenim se proto pouzivaji
predevsim pro pohon elektrickych vozidel, poCinaje
elektrickymi nakladnimi karami pres tramvaje a
trolejbusy az po elektrické lokomotivy. Je li stator
motoru vyroben z elektroplechu, pracuje motor se
sériovym buzenim i na stridavy proud.



Se sériovym buzenim

* Privypinani motoru je nutné dbat na to, ze se
motor nesmi uplné odlehcit od mechanického
zatézného momentu !!!

* Pri malych vykonech se sériovy motor
zastavuje odpojenim od sité, pri véetsim
vykonu se vrazuje do obvodu kotvy spoustéec a
pri plné zarazeném spoustéci se motor odpoji
od site.



Se sériovym buzenim
 Podivejme se jesté na matematické vyjadreni.
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Se sériovym buzenim

M=9-Cy-1=Cy-C3-1* coz jerovnice paraboly

Zabérny proud (pro u=0)

U

I =
K Rbg+Rn+Rp+Rf-:

je velky a proto je velky i zabérny moment.
Nelze spoustét pii pIném napéti, ale i tak je hodnota M_,, znacna.



Se sériovym buzenim
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Se sériovym buzenim

e motor se nesmi spoustet
nezatizeny a za provozu se
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