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Stejnosmeérné motory — fyzikalni
princip motoru

e Stejnosmerné stroje se
skladaiji z rotoru a
statoru. Stator byva
tvoren télesem stroje
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Stejnosmeérné motory — fyzikalni
princip motoru

e Kotva (rotor) stejnosmeéerného stroje se
sklada z ocelového hridele a svazku
rotorovych plecht nalisovaného na hrideli.

V drazkach svazku rotorovych plechu je vinuti
napojené na komutator, ktery se nachazi téz
na hrideli stroje.



Komutator a kartacky
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e Komutator je vdlec, jehoz plast je tvoren lamelami z tvrdé
medéné slitiny, oddélenymi od sebe slidou. K lamelam jsou
priletovany vyvody rotorovych vinuti. Na statoru stroje je
nosic kartacku s cepy, na kterych jsou upevnény drzaky
uhlikovych kartacd. Uhlikové kartace jsou pritlacovany
k povrchu komutatoru a klouzou po lamelach pri otaceni
motoru.



Princip ¢innosti stejnosmeérného stroje
(dynama)

e Priotaceni kotvy s jednou vodivou smyckou
v magnetickém poli statoru se méni velikost
magnetického toku touto smyckou. Protoze se meéni
velikost tohoto magnetického toku, dochazi k indukci
napéeti. V kotve stejnosmeérného generatoru se tedy
indukuje stridavé napéti.

* Pripojime — li konce smycky na dva sbérné krouzky
na hrideli kotvy, muZzeme pres sbérné kartace
odvadeéet sinusové stridavé napéti indukované ve
smycce.



Princip €innosti stejnosmeérného stroje
(dynama)

* Pripojime-li konce smycky na dvé lamely
komutatoru na hrideli kotvy, dojde po kazdé
pulotacce kotvy spojené s prepdlovanim
napéti ve smycce k prepolovani odbéru
z komutatoru — prehodi se lamely pod
sbérnymi kartaci. Z kartacu je tedy odebirano
pulzujici stejnosmeérné napéti. Komutator
stejnosmérného generatoru pusobi tedy jako
usmernovac.



Odbeér napeéti kotvy pres sbéraci
krouzky a pres komutator
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 Napéti na rotoru roste s rostoucimi otackami a
s rostoucim budicim proudem.



Stejnosmeérné motory — fyzikalni
princip motoru

 Na vodice zavitu protékanych proudem pusobi pod
kazdym poélem sila — viz pravidlo levé ruky. Vznika tak
toCivy moment otacejici smycku smeérem k neutralni
zoné. Stejnosmeérné stroje maji nezavisle na svém
pouziti jako generator nebo motor stejnou
konstrukci. V pripadé motoru budici vinuti protékané
stejnosmernym proudem vytvari budici magneticke
pole, jehoz magneticky tok se uzavira pres jadro
kotvy. Ma-li kotva zavit protékany proudem,
prekryva se magnetické pole této proudové smycky
s budicim magnetickym polem.



Stejnosmeérné motory — fyzikalni
princip motoru

* Pro zachovani dosavadniho sméru otaceni
proudem protékané smycky je treba po
pruchodu neutralni zénou prepodlovat smér
pruchodu proudu smyckou. Toto je zajiSténo
komutatorem. K ziskani rovhomeérného
toCivého momentu je kotva opatrena vice
smyckami rozlozenymi po obvodu kotvy.
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