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Anotace: Prehled praci p zavitovani
DUM je urken pro vyuku ve 4. fmiku oboru STROJIRENSTVI
zameieni VSEOBECNE fedmit CAD/CAM systémy a zatteni
POCITACOVE RIZENiI NC A CNC STROU predmnst
Programovani CNC stribj
Vytvoren: 19.11.2013

Pro vys\tleni zavitovani si navrhneme jednoduchoucéstis gkolika otvory.
Podobnou satast jsem obrobil vigdchazejicim dumu, proto se z#im jiz jen na
zavitovani.
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[EIETET] Model [ PoRybové studie 1]

SolidWorks Preium 2012 x4 ydéni

Celkové détko: 128.81mm | [ Oprava®l [ mmas «

Postup préace je podobny -¢mame postprocesorem a nulovym bodem

Podpora digitalizace a vyuziti ICT na SPS CZ.1.07/5.00/34.0632
1



Ql IR = [ N O W EEJ@ Hledat v népoveds Sidworks J0) -1 Bro B2

(5] il & §i-3 (£ | )
CircuitWorks  Phofy u\hew ScarTo3D SaolidWorks SDHdJ‘JUrks SolidWorks  SelidWorks Tu\Ana\vst
380 Mation Routing  Simulation  Toolbox

QOYRE F-6r-©&-B

P Bod €. [T
1
-

 Definavat Nastaveni A
¥ wyhrat plachi

™ Wysaka presnast

Zménit na protileht:

UrnistEni Muloweho bodu
Roh polatavary B

Wybrat &4 |4

i Presunout podatek kYZ
Ml bodu

- Fresunout pocstek il
odu

I Urcit smér osy

™ Uit smer osy ¥

| PFeklopit okolo: - A
Zamenit 1

| otodtokolox |

[ orsrorony |

Ohadit okolo Z

1| izomettickd

=R

|

" Jping wreena | [Oprava Sestava [ [0 00 - 0 TG

Dale zvolime polotovar, tentokrat pouzijeme 3D mode
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Potom obrobek
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Zvolime nastroj — zavitnik M10x1,5 a vhodny cyklus
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