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BEl Nazev: AlphaCAM - frézovani

Wn Téma: Dokonéovani rovinnych ploch.
e Autor: Horak Ji¥i
e Gislo: VY_32_INOVACE_48-12

Anotace: Postup p dokortovani rovinnych ploch v systému AlphaCAM.
DUM je uréen pro vyuku ve 4. &miku oboru STROJIRENSTVI
zameieni VSEOBECNE fedmit CAD/CAM systémy a zatteni
POCITACOVE RIZENI NC A CNC STROU predmnst
Programovani CNC stnj
Vytvoren: 9.10.2013

3D model se sklada zznych tymi ploch. Na kazdy typ plochy je vhodna jina
dokortovaci metoda (strategie). Podle polohy plocti§i wse nastroje respektivédi roving
XY rozdélujeme plochy na:

* rovinné plochy (rovno&Zné s rovinou XY - 0°)
* ploch&a mista (Ghel s rovinou X¥t8i nez 0° a mensSi nez 30°)
» strmé plochy (30° az 90°)
Dokonéovani rovinnych ploch
1. Vytvorime nebo otaeme 3D model obrobku.

2. Provedeme hrubovani s@sti.

Podpora digitalizace a vyuziti ICT na SPS CZ.1.07/5.00/34.0632
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Pro dokowovani rovinnych ploch je nutno vytéibhranice obraénych ploch v rovig
XY. Hranice mizeme vytvdit ruéné pomoci APS geometrie (p@me zdlouhavé
a pracné) nebo hrabice definovat ponextitace ploch

3.V manazeru o
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peraci skryjeme drahy obndb

4. V menu3D vyberemepolozku Edituj Plochy - Ziskej hrany z ploch..

deska 1

3D | Pomtcky CAD Obrabéni Parametrizace Napovéda

Panely lkon
(& Definuj Pracovni Prostor
Zvol Pracovni Rovinu
Uéin lokalni osu Horizontalni...

Nastav Z urovné Geometrii
Z Level Preview

Edit Geo Z Point by Point
Set Materials

Otoé Stranu Nastroje

h 2k Da e e
B .4 [ & B 38 F

H=S=— =]

Edituj Plochy

Protinajici se Plochy Rozdél

Edituj 3D Polyline
3D Promitani...
Naviii na Plochu...
Vytvof Rezy...

SL LA (&

Pomiicky pro objemova télesa

3D Rotace dilu
Definuj 3D Pracovni rovinu
nd Konvertuj Geometriii do 3D Polyline
Promitni 3D do 2D
Nastav Poéatek pracovnich rovin

Prarauni ravina kalma k Palulina

Edituj Ridici Body Plochy
Zrus Orezani Ploch
Prodluz Plochu

Surface Finder

Konvertuj na STL Fazetky

Ziskej hrany z ploch...

5. Upravime nebo akceptujerieleranci Fazeteka Délku vymazania potvrdime

tlagitko OK .

Tolerance Fazetek I

Tuolerance duplikace hrany |U.UE

Delka kvymazani [l

o]

Ukandi |

6. Levym tlacitkem mysivybereme plochy pro obréhi a vykEr ukorntime klavesolesc

nebopravym tlaéitkem mysi.
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: Soubor Editace Zobrazeni

BEHFEAS AL &
QR BARPBE & =,

i Hiadiny (AphaCAMUZy.., B x

#400

# ¥ APS GEOMETRIE

¥l KONSTRUKCE
=@ NCDRAHY

¥ KOTY

¥ SPLINE
~ Il PLOCHY
¥  Text

cd ||| Objemovy model

& CAD HLADINY

8. V. menu3D vybereme poloZk@D Promiténi...,v dalsi tabulce vybereme
Geometrie/Polyline,naRovnu, zatrhneme polozkidrus Original a potvrdime tléitko OK.

3D | Pomlicky CAD Obrabéni Parametrizace

&

| 30 PROMITA X

Zvol Pracovni Rovinu »

ZLevel Preview

Panely lkon Co
Definuj Pracovni Prostor

(@ GeometriefFolyline

Ugin lokalni osu Horizontalni... « Splme ¢ Draha Néstruje

Nastav Z arovné Geometrii (& Rowinu  Plochu

Edit Geo Z Point by Point v Zrug Original
Set Materials

T
o
ﬂl
=

Otoé Stranu Nastroje
Edituj Plochy 3
Edituj 3D Polyline

Ukongi

3D Promitani...

SRS Ee

VytvoF Rezy...

Navif na Plochu...

Pomiicky pro objemova télesa 3

3D Rotace dilu

Definuj 3D Pracovni rovinu
Konvertuj Geometriii do 3D Polyline
Promitni 3D do 2D

Nastav Poéatek pracovnieh rovin

Pracovni rovina kolma k Polyline

Podpora digitalizace a vyuziti ICT na SPS CZ.1.07/5.00/34.0632
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9. Akceptujeme nebo upravirdelku kroku, Toleranci tétivy a potvrdime tléitko OK.

30 PROMITAN

Délka kroku [IH

Tolerance tetivy fﬂﬁZ

0K | Ukongi |

10. Levym tlacitkem mySi vybereme geometrie pro promitani a &ybkontime
klavesouEsc nebopravym tlacditkem mysi. Tla¢itkemOK v dalSi tabulce vezmeme
na wdomi upozorani systému.

A Zvolené elementy obsahuji 3D NC Drahy. Polyline nebo Spline
L) Promitani se provede kolmo k NOVE Plose

OK Storno

11.Déle vyberempolozku 2 Fimky pro X a Y osya ot zobrazime CAD hladiny
alevym tla¢itkem mySi vybereme hrany prpiimku X a Y.

Rezy Pracowvnim Prostorem |

[ 2 Fiimky pro X a 'y osy |]

Existujici Geometrie |

Podle dménz I

Ukaondi

12. Ot skryjeme CAD hladiny. V menu nebo t3racovni Roviny vybereme tlaitko
Existujici Geometrie & a levym tlaitkem mySi vybereme geometrii.

e/ ¢ i 4]

! Soubor Editace Zobrazeni Geometrie 3D Pomicky CAD Obrabéni Parametrizace Napovéda
EHEvSRAS 085 L rflioX s g mr s NaH i @0 ReaRE

QB SBBAGRsm T gD RO F S FEAYER S SR EE S Bk
i Hiadiny (SlphaCamiUziv, . & x |&
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12.Zvolime pohled XY. Provedeme kontrolu hranioéuxd se nevytvid jako uzavené
geometrie tyto upravime. V menu nebodiEditace vybereme tléitko Zrus > a vybereme

geometrie pro vymazani. Vgbukontime klavesouscnebopravym tlaéitkem mysSi
a potvrdime tlaitko OK.

13. Hranice dokreslime &o¢ v list¢ CAD Geometrie zvolim tlaitko PFimka s
a pomoci uchopovaciho mo#wncovy Bod (F6)dokreslime ob primky.

14. V lis& Editace vybereme tlaitko Spoj aevym tla¢itkem mysi vybereme
geometrie pro spojeni. Ukdime klavesolesc nebopravym tlaéitkem mysi.
< Advanced 20 5-0se FREZOVAN: Modelova deska 1
i Soubor Editace Zobrazeni Geometrie 3D Eomﬁcky CAD QObrabéni Parametrizac
iEREFv28R0s 00 re L rliaX 22 s s m[r g

QeeRABEHsm 0! »r/rR3Hov” 4 r @ U0t
i Hiadimy (AlphaCAMUZ . B X [[ 3

15. Tlasitkem Zru$ Pracovni Rovinu[i]] v listé Pracovni Roviny zru$ime pracovni

: Soubor Editace Zobrazeni Geometrie 3D Pomticky CAD Obrabéni Parametrizace Napovéda

BRFv 28l 0o L PROX2 L AL AR N4 ARG @@Uﬂ?@@ ipige g

inE GAERE S m ot S B

i Hladiny (AlphaCaAmiUziv. . B x

GYLFLrAYRQ L iBsRBRIBBSEM

SZrus Pracovni Rovinu

Podpora digitalizace a vyuziti ICT na SPS CZ.1.07/5.00/34.0632
5



16. V dalSim kroku zémime smdr nastroje u hranice, u které chceme, aby se nastro
pohyboval v&. V menu nebo ligtObrabéni vybereme tlaitko Smér Nastroje i , zvolime
Ve sméru aVnéjsi, levym tla¢itkem mySi vybereme geometrii a litkemZav¥i ukoniime.

FR
: Soubor Editace Zobrazeni Geometrie 3D Pomicky CAD Obrabéni
IBEEv20BR s s OB o L PRaX DS alS s
0@ SR GE S m TIDL SN sl & #E
i Operace 1%

ETET = EIX =

Open Geometries

Smer Strana

" Zméd ~ Vevo

@® Paonech  Vpravo
(" Change L/R
" Sfed
@ Ponech

Closed Geometries

Smer Strana

= " Wnitfni

" Proti sméru
" Vlewvo

(" Zmén " Wpravo

" Ponech (" Change Outiln
(" Stfed
(" Ponech

(" Automaticky (Odstraf)

[ Mastaw bod Startu na uzastené Geometri

YEechnu geometrii Zavi

17. Ot zobrazime CAD hladiny. V menu nebo difbrabéni zvolime tl&itko Vyber
Nastroj % a z nabidky vyberem&eIni valcovou frézw 12 mm.

d2SkE - PIOCTTy
: Soubor Editace Zobrazeni Geometrie 3D Eomﬁcky CAD Obrabéni Paramet

BEEFv 2805000 L PRIOXD D AMS e

aadaagEemfold s sy £3]
i Operace 12 x
Viyber Nastr
(C CELM STOPE
X | F|¢
1 CAalphacam, tmtools alf [ Jmena | Crslo|  ofeet| Typ| Pramer|  Radivs Délka | F
(21 CELNISE ZAOBLENY! [Vélcové &eini D 1.0 mm 1 T RO. 70 [ 300
Y CELMSTOPKOVE | Valcova ceni D 20mm 1 1 RO 20 00 300
(1 DRAZKOVAC Vélcova gelni D 3.0 mm 1 1 RO 30 00 400
£ GRAVIROVAC NASTF | Valcova ceni D 40 mm 1 1 RO 40 00 500
(21 KIULOVE FREZY Valcova celni D 5,0 mm 1 1 RO 50 0o 500
1 NASTRENE alcové Eelni D 6.0 mm 1 1 RO 60 0o 700
3 MAVRTAVAKY alcové Belni D 80 mm 1 1 RO 80 00 750
) UVATELSKE Valcova telni D 10,0 mm 1 1 RO 100 00 500
& VRTARY 0 1 1 RO 120 00 100.0
= i i 1 1 RO 140 00 1250
(3 ZAHLUBNIKY g
=i Valcova telni D 16,0 mm 1 1 RO 160 00 1250
: Valcowé Eelni D 18,0 mm 1 1 RO 180 00 150.0
alcové Celni D 20,0 mm 1 1 RO 200 00 175.0
Walcowé gelni D 22,0 mm 1 1 RO 220 0o 2000
Valcové Eelni D 25,0 mm 1 1 RO 250 00 175.0
Walcova celni D 32,0 mm 1 1 RO 320 0o 2000
Valcowa gelni D 40.0 mm 1 1 RO 400 00 2000
< >
¢ b3

18.V menu nebo ligtObrabéni zvolime tl&itko 3D Obrabéni plochy & .

! Soubor Editace Zobrazeni Geometrie 3D Pomucky CAD Obrabéni Parametrizace MNapovéda

iBRFv20B Ll 0B e L PR S8 AMS e AR HA ARG

Q8RB BE S m B0 S
i Operace 3 x
B o D Ob i plochy|

Bl £ ¢ @ @Y A = {F e ios
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19. ZvolimeObrabéni Plochy a tlatitkem OK pokraujeme dale.

Typ
® 3-Osy (~ 50s
4Oy (X2 rof)  4-0sy (Y2 rof)

" 4-Osy (2 rot), Nastio] ma Pevny thel od Verikaly
—Obrébéni

& Obrabéni Flochy

(" Obrahéni Plochy hokerm nastroje

" 2 kontury - Hrubowani

(" Podél Prisecnice

ok | Ukong ‘

20. Zvolime metod®odél Hiimky v XY-Rovin &, Uvniti¥ Ohraniéenia potvrdime
tlacitkemOK.

LBE PLOCHL
Metady —Ohrahgj
(" Parametrické Fiimky " W&echny Flochy
(~ Z Kontury (8 Usnitf Chranigeni
(" Z Kontury - Strna mista, - MajetifOdjeti a Spojeni

[(3 PtiE PHmi e BanS ] [ Specifikuj Posuv mezi fezy

Paralelng - Flocha mista

~ Promitang Kontury BElke B
Fadiaing b el
© Spirdlni ]7
* Ridici Kiivky
Flacha mista Ekvidistantné @ 1
* Paralelné - Strma mista ¢ DrahaMNastione

Spirélng Z

!

=
-
~
-
" Zhytkowe Obrabéni [ Spo
-
~
-
I
t’

~ Z Kontury + ofset ploche oblasti

7
i

Kontrola Kolisi u neobrabénych ploch

oK | Uitra ‘

21.Levym tla¢itkem mySivybereme hranice pro obr&i a vykEr ukortime klavesou
Escnebopravym tlacitkem mysi.

22. Zadameislo Nastroje a Korekce zmsnimeP¥idavek v XY a Z na nulu,
NastavimeRychloposuv v Z VySku nad Plochou pro najizd&ni Rychloposuvem zapneme
chlazeni a tldtkem OK pokraujeme déle.

Podpora digitalizace a vyuziti ICT na SPS CZ.1.07/5.00/34.0632
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OBRABEN PLOCH

op. Sislo [ MASTROJ: VALCOVA CELNI D 12.0 b
Poznérmka: YALCOWA CELNID 12.0 ki ZmEna Nastroje.
N&stro]

[ Ciglo Mastroje ‘4 Korekee |4 ]
Priirir [12 Otéiky [660
Piiginw 2 ‘_EID Pastry vy [185
Obréabeni
[ Phidawek vy’ [0 Plidavek v Z [0 ]

[ Rychloposuy: Z [5 I
[ “wygka nad Plochou pro naji#den! Pychloposuvem: |1 |

Chlazeni

(™ Wypnuto & Zaphuto (" Tlakowve W ndstroji

ok I Ukoni |

23. Upravime nebo akceptujeReztet Drah, Smér Obrab éni, Horni a Dolni Z
a potvrdime tléitko OK.

x

Wedalenostfezu

@ Roztes Drah i
Foztet drah |6

Tolerance ve Smém ObrabEni: ‘U.T

Tolerance licovani = tolerance t&tivy ‘EI 25

[ Smir Ohrabini: |0 M Dvnusmérné]

PBie? mezibladinami
[ Homi 2 [0.43

DolniZ [-65 ]

oK ‘ Ukangi ‘

24. TlatitkemVsSechnav dolnic¢asti obrazovky vybereme vSechny plochy pro oéméb
a vybsr ukortime klavesolesc nebopravym tlacitkem mysi.

Podpora digitalizace a vyuziti ICT na SPS CZ.1.07/5.00/34.0632
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25. Zadame sdadnice startovaciho bodu adillkem OK provedeme vypiet drah.

26. V manazer@peraci zobrazime vSechny operace a provedeme kontrobatir
pomoci Advanced simulac &

@286 BRERBA O

Pro rychlou simulaci a @veni kvality obrobenych ploch zvolime v menu neB3i li
Zobrazenijese 3D Verifikaci plochy . .

A ed 30 6-0se FREZ gka 1-2

: Soubor Editace Zobrazeni Geometrie 3D Pomiicky CAD Obrabi
IBHEvASRAL 008 S /}!mez’_ﬁ_-_gﬁw
08 L RAGSFE S m 0] S|
; Operace S 3D Verifikace plochy

E1E] (= 2

BR2E BOALEA O PP OfE

Pouwita literatura
HELP: AlphaCAM Alpha V-7 10.JAN.2007
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