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Anotace: Pohyb po pimce G10 a G11 a jeho pouziti v polarnimisgmém
systému widicim systému Sinumerik 810 M.
DUM je urcen pro vyuku pednetu Programovani CNC sttiipj
ve3. rénicich oboru STROJIRENSTVI - viechna zaemi.
Vytvoren: 15.8.2012
Pohyb po pgfimce G10 a G11 v polarnim satadném systému

Pri zadavani pohybu paripnce rychloposuvem nebo linearni interpolaci (pohyb
pracovnim posuvem) lze v programu zadat i v pofarsodadném systému.ifPRpopisu
obrysu Ize vzjemthkombinovat kartézsky i polarni systém. LiSi seselle syntaxi.

vy A

Koncovy bod

Kencovy bod

Syntaxe pro rimky v polarnim souradném systému a&idicim systému Sinumerik 810M

G10 A.. U.. X.. Y..
Gl1 A..U.. X..Y.. F.

A — Uhel spojnice bod — péksadnym smérem osy X (proti smeru hodinovych ragicek je
uhel A kladny, ve sméru hodinovych rticek je uhel A zaporny)

U — vzdalenost bod — pol

X, Y — souwadnice pélu

F — posuv
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Piiklad pouziti polarniho souradného systému:
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PARTPROGRAM L@

NOBBB X68 Yol

N@@BS G1 x5 '

N@B18 G11 AB@ U48.49 X5 Y5 &

NBB15 G13 A-6@ U3B x15.142 Y82.7@4 %
N@B28 G11 ABM U39 X54 Y36 %

N@B25 G12 A-28 U39 X54 Y36 %

NOB3B G1 X68 Y5 %
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